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Instrukcja obsługi Mikroprocesorowego Regulatora Centralnego Ogrzewania MIRECO 2.

Dla wersji 6.x, 7.x oraz 8.x
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Wstęp.

Niniejsza instrukcja przeznaczona jest dla użytkowników Mikroprocesorowego Regulatora  Cen​tralnego Ogrzewania MIRECO 2 G oraz MD. W kolejnych rozdziałach opisane są podstawowe funkcje regulatora, obsługa i sposoby kontroli pracy urządzenia, programowanie funkcji specjalnych oraz  postępowanie w przypadku  wykrycia awarii.  Niektóre z funkcji regulatora dostępne są wyłącznie dla specjalistycznego serwisu - ich wykorzystanie przez osoby niepowołane lub  nie  posiadające  odpowiedniego przygoto​wania fachowego mogłoby  doprowadzić  do awarii instalacji grzewczej. Funkcje te nie będą opisane w niniejszej instrukcji. Również instalowanie i uruchamianie  regulatora nie będzie przedmiotem niniejszego opracowania, gdyż czynności te winien wykonać wyspecjalizowany serwis.

 Z uwagi na różnorodność typów regulatora MIRECO należy zwrócić uwagę na fakt, że niektóre parametry występują tylko dla określonych wersji regulatora. Zmiana wartości poszczególnych parame​trów winna być dokonywana z dużą ostrożnością, gdyż wartości  odbiegające  od wymaganych przez konkretny obiekt mogą doprowadzić do znacznych zakłóceń w pracy instalacji grzewczej.

Regulator MIRECO 2 G i MD jest rozbudowaną wersją produkowanego od sześciu lat regulatora MIRECO G. Zasadnicza zmiana polega na zastosowaniu nowego dużego wyświetlacza LCD posiadającego 4 linie po 20 znaków. Obsługa i programowanie urządzenia stały się tym samym znacznie łatwiejsze, wszystkie wyświetlane komunikaty są w języku polskim, a niektóre funkcje przedstawiane są w postaci graficznej. Ponadto wersja MD posiada możliwość modułowej rozbudowy – możliwe jest sterowanie maksymalnie ośmioma obiegami CO, jednym CWU oraz 14 pompami obiegowymi w grupach z rotacją.

Instrukcja niniejsza opisuje wersje 6.x, 7.x oraz 8.x. Wersja 7.x różni się w zakresie obsługi minimalnie od wersji 6.x, różnice zaznaczone są w opisie. Wersja 7.x ma jednak zupełnie inną listwę zaciskową i zmieniony hard’ware, wyposażony w elementy przeciwzakłóceniowe pozwalające na pracę urządzenia w warunkach zakłóceń znacznie przewyższających Polskie Normy (poziom „W” i wyżej). W części serwisowej dotyczącej przyłączy zamieszczono dokładny opis podłączenia wersji 7.x. Z kolei zmiany w wersji 8.x dotyczą jedynie dodania procedur korekcji wskazań czujników temperatury oraz uzupełnienia procedury nadzoru temperatury powrotu o czuwanie nad maksymalnym gradientem spadku tej temperatury. 

1. Zasada działania.

Regulator MIRECO zbudowany jest w oparciu o nowoczesny mikrokontroler SAB80C535. Czuwa on nad pomiarem temperatury, odczytem danych zapisanych w pamięci programów grzania, właściwym sterowaniem kotłów, a także obsługuje wyświetlanie informacji i wprowadzanie danych. Z kolei odmierzanie czasu nadzoruje zegar z kalendarzem, posiadający rezerwowe zasilanie bateryjne (okres trwałości baterii wynosi typowo 3 lata).
Sterowanie ogrzewaniem odbywa się przy wykorzystaniu tzw. programów grzania - określają one wymaganą temperaturę w pomieszczeniach. Programów tych jest 10, każdy może być przygotowany na inną okoliczność. Dokładny opis funkcjonowania programów znajduje się  w następnym rozdziale. Kolejny rozdział opisuje sposób, w jaki regulator określa numer programu wymagany na dany dzień. Następnie przedstawimy funkcje specjalne regulatora, czyli dni specjalne i okresy urlopów. 

Regulator produkowany jest w dwóch wersjach :

1. Podstawowa wersja regulatora MIRECO 2 G posiada możliwość ustawiania wielu trybów pracy, odpowiednio do zastosowanego układu ogrzewania. W instrukcji niniejszej wersja ta będzie nazywana wersją zwykłą lub podstawową.

2. Wersja tzw. „modułowa” (MIRECO 2 MD) posiada możliwość rozbudowy drogą dołączania specjalnych modułów rozszerzających. Maksymalnie może sterować 4 jednostopniowymi kotłami gazowymi (w kaskadzie z rotacją), 8 zaworami mieszakowymi, pompami ładującą oraz obiegową ciepłej wody użytkowej oraz 14 pompami obiegowymi podzielonymi na grupy (z rotacją). Wykonanie to w niniejszej instrukcji zwane będzie wersją modułową.

Wersja zwykła regulatora MIRECO G jest wykonaniem uniwersal​nym, tj. tryb pracy ustala serwisant montujący regulator za pomocą mikroprzełączników. Dostępne są następujące tryby pracy:

Tryby bez sterowania zaworem mieszakowym :

1. Wersja  podstawowa do sterowania pogodowego kaskadą do 6 grup kotłów, 

2. Wersja,  jak  1/,  przystosowana specjalnie do sterowania kotłami żeliwnymi. 

3. Wersja dwuobiegowa do sterowania obiegiem centralnego ogrzewania oraz grzaniem ciepłej wody użytkowej, ze sterowaniem pompami CO oraz ładującą CWU,

4. Wersja,   jak  1/,  lecz  do  sterowania  ogrzewaniem  CWU  z programowaniem temperatury CWU oraz możliwością wyłączania pompy cyrkulacyjnej CWU. 

5. Dla wersji 1, 2 oraz 3 możliwe jest załączenie regulacji od czujnika wnętrzowego (regulator PI z ogranicznikiem pogodowym), zamiast typowej regulacji pogodowej

Wersje sterujące zaworem mieszakowym - STEROWANIE JAKOŚCIOWE: 

6. Wersja  podstawowa do sterowania pogodowego kaskadą do 4 grup kotłów, 

7. Wersja,   jak  6/,  lecz  z  podwójnym  obiegiem  centralnego ogrzewania,   z   odrębnym definio​waniem  programów  grzania  i charakterystyk  cieplnych (dla czujnika wewnętrznego tylko jedna wspólna charakterystyka cieplna),  przy czym temperatura obiegu II jest zawsze nie mniejsza od tem​peratura obiegu I.

8. Wersja,  jak  6/,  lecz  do sterowania centralnym ogrzewaniem oraz  grzaniem  CWU,  przy  3 róż​nych priorytetach grzania CWU i programowaną temperaturą CWU.

9. Dla wersji 6, 7 (tylko obieg I) oraz 8 możliwe jest załączenie regulacji od czujnika wnętrzowego (regulator PI z ogranicznikiem pogodowym), zamiast typowej regulacji pogodowej.

Dla wszystkich wersji możliwe jest sterowanie kotłami wyposażonymi w palniki dwustopniowe, przy zmniejszonej o połowę ilości kotłów. 

Nie jest dostępna wersja dwuobiegowa CO bez zaworu mieszakowego Nie jest także dozwolona opcja czujnika wewnętrznego dla normalnej wersji CWU.

Wersja modułowa nie posiada możliwości wyboru konfiguracji za pomocą mikroprzełączników. Konfigurację ustala się drogą dołączania odpowiednich modułów oraz poprzez odpowiednie zaprogramowanie regulatora. Jedynie kilka parametrów definiowanych jest z wykorzystaniem mikroprzełącznika.

W kolejnych rozdziałach zostanie opisane działanie regulatora, jego obsługa oraz programowanie. 

1.1. Programy grzania.

Mówiąc o pracy instalacji grzewczej używamy pojęcia „program grzania”. Program taki określa, jaka jest wymagana temperatura w pomieszczeniach w poszczególnych porach dnia. Dla przykładu spró​bujmy zastanowić się, jaka winna być temperatura w pomieszczeniach typowego  biura, pracującego w godzinach od 730 do 1530.

I tak od północy do momentu rozpoczęcia pracy temperatura może być obniżona w  stosunku do typowej dla pomieszczeń biurowych. Dla budynków o konstrukcji lekkiej można przyjąć temperaturę tę na poziomie około 14 - 16 (C, dla budynków o konstrukcji ciężkiej o 1 - 2 (C wyżej - z uwagi na moż​liwość nadmiernego wychłodzenia obiektu. Ogrzewanie należy przy  tym załączyć przed rozpoczęciem pracy tak, aby pomieszczenia wstępnie nagrzać. A zatem od  mniej więcej godziny 630 programujemy temperaturę na czas pracy, np. 20(C. Takie zaprogramowanie określonej temperatury od określonej go​dziny nazywamy punktem  definiowania  temperatury. Praca kończy się o 1530, a zatem trochę wcze​śniej można zaprogramować temperaturę na okres nieużywania biura, przykładowo 16(C od godziny 1500. Okresy    wyprzedzenia  załączenia i wyłączenia bardziej intensywnego ogrzewania są zależne od  parametrów  budynku i instalacji grzewczej i winny być każdorazowo indywidualnie ustalane przez wy​szkolonego pracownika.

Przebieg temperatury w czasie można przedstawić graficznie w formie wykresu - przykłady przedstawia rys. 1.1. I tak omówiony przez  nas program dla biura przedstawiony byłby w postaci linii (programu) nr 5.

[image: image1.wmf]
Nie wspomnieliśmy o tym, jaka jest zadana temperatura przed zadeklarowaniem   temperatury na czas pracy. Otóż regulator samoczynnie przyjmuje w takim wypadku  temperaturę,  która zaprogramo​wana  jest na ostatni okres doby. W naszym przykładzie byłoby to 16(C.

Regulator MIRECO może zapamiętać do 10 (dla wersji zwykłych dwuobiegowych po 5 programów na każdy obieg, dla wersji modułowej do 20) różnych programów, z których każdy posiada po sześć punktów definiowania temperatury. Widzimy zatem, że możliwości regulatora są bardzo duże. Przykładem  wykorzystania programu o więk​szej ilości punktów definiowania temperatury mógłby być  budynek  hotelu robotniczego, którego miesz​kańcy pracują na pierwszej zmianie. W takiej sytuacji w nocy temperatura mogłaby być obniżona, ale na około 1 do 1,5 godziny przed rozpoczęciem pracy należałoby ją podwyższyć. Po wyjściu pracowników można znowu temperaturę obniżyć,  lecz nie tak bardzo, jak na okres nocy. Po powrocie z pracy znowu należy temperaturę  zaprogramować  na  poziomie wyższym, do godziny mniej więcej 22-giej, gdy mieszkańcy udają się na spoczynek. Graficzne przykłady takich programów na rys. 1.1 mają numery 1 oraz 3. W  razie konieczności można zaprogramować stopniowe podwyższanie temperatury, co obrazuje linia programu nr 4.

Zupełnie inne potrzeby występują  np. w lokalach gastronomicznych - tam należałoby zaprogra​mować temperaturę w sposób podobny, jak to pokazuje krzywa nr 7. Jeszcze inne potrzeby mogą wy​stąpić  w  szkołach  czy  innych  budynkach  o nietypowych  godzinach pracy.   Każdorazowo jednak  przebieg temperatury  w  pomieszczeniach  należy  dobrać indywidualnie do potrzeb, korzystając przy tym z rady fachowca.

 1.2.  Przypisanie  programów  do poszczególnych dni.

W poprzednim rozdziale opisano możliwości programowania temperatury w  poszczególnych po​rach dnia. Wykorzystując różne programy możliwe jest zatem optymalne ogrzewanie pomieszczeń, z obniżeniem temperatury w porach, gdy intensywne grzanie nie jest konieczne (umożliwia to uzyskanie znacznych  oszczędności). Konieczne  jest  jednak  odpowiednie  załączanie  poszczególnych programów grzania, w zależności od potrzeb.

Regulator MIRECO posiada hierarchiczny system wyboru programów  grzania. System   ten  jest bardzo zbliżony do naturalnego planowania pracy, zajęć czy trybu życia. Naturalnym jest  planowa​nie zajęć w cyklu tygodniowym - stąd regulator wybiera na każdy dzień tygodnia odpowiednio zdefinio​wany program grzania. A zatem można na każdy dzień tygodnia zadać inny program,  na  poniedziałek program grzania nr 1, wtorek - 2 itd. Oczywiście,  można  na  kilka dni tygodnia zadać ten sam program grzania, np. od poniedziałku do piątku program nr 1, a na sobotę i  niedzielę (dni typowo wolne od pracy) np. program nr 2. Pierwszy wariant mógłby być  konieczny w przypadku szkoły o różnej liczbie lekcji w każdym z dni, a drugi - w przypadku biura.

Wspomnieliśmy o hierarchii - otóż pewne święta są na ogół wolne od pracy, niezależnie  od tego, w jakim dniu tygodnia przypadają. Regulator MIRECO rozpoznaje dni świąteczne (automatycznie, za​równo stałe jak i ruchome) i załącza program grzania przewidziany na takie dni. Najczęściej będzie to program na dni wolne od pracy, może jednak być też i inny (np. ogrzewanie  kościołów). Dni świąteczne mają w tym przypadku wyższy priorytet od dni tygodnia - stąd mówimy o strukturze hierarchicznej.

W  naszym  życiu czy pracy mogą jednak wystąpić jeszcze specyficzne dni, w które np.  mamy dyżury, czy też po prostu zachodzi konieczność zmiany sposobu grzania (przykładowo w pewne święto musimy załączać regularnie program na dni robocze). W takim przypadku możemy  skorzystać z tzw. dni specjalnych. Pod tym pojęciem zdefiniowane są w regulatorze MIRECO specyficzne daty, gdy winien zostać załączony wybrany program. Daty te ustala użytkownik,  numer programu grzania również. Dni tych można zdefiniować maksymalnie do 20, mają one priorytet wyższy od dni tygodnia i dni świątecz​nych.

Pozostaje jeszcze sprawa przerw w pracy, wywołanych np. urlopami czy okresem ferii. W takim przypadku mamy do dyspozycji tzw. okresy urlopów (może być ich jednocześnie określonych do 5). Okres taki definiujemy podając jego pierwszy dzień, ostatni oraz wymagany na okres ten numer pro​gramu grzania. Okres urlopu może zawierać przełom roku, a ponadto po wykorzystaniu dane jego zo​stają automatycznie skasowane z pamięci. W ten sposób tworzy się   miejsce do zapisania informacji o następnym okresie urlopowym. Każdy taki okres posiada  najwyższy priorytet - a zatem regulator po sprawdzeniu, że w danym dniu obowiązuje okres urlopu załącza określony dla okresu tego program, nie​zależnie od tego, czy jest to dzień roboczy, świąteczny itp. 

W wersji modułowej dla każdego obiegu osobno definiujemy numery programów na poszczególne dni tygodnia. Także urlopy i dni specjalne są określane niezależnie. Oczywiście jeden program może być wykorzystany w kilku obiegach.

U W A G A ! 

Dla  wersji zwykłych dwuobiegowych (2 x CO lub CO + CWU) dla każdego obiegu dostępnych jest po 5 programów. Dla obiegu  I CO są to programy od 1 do 5 (górny rząd klawiszy), a dla obiegu II CO lub dla CWU programy od 6 do 0. Gdy na dany dzień zaprogramowany  jest program 1, to dla obiegu II lub dla CWU załączany jest automatycznie program 6, dla 2 - 7 itd. A zatem pro​gramom odpowiadającym górnemu rzędowi klawiszy przyporządkowane  są programy odpowiada​jące sąsiedniemu niższemu klawiszowi.

Dla wersji modułowej dostępnych jest łącznie 20 programów dla obiegów CO oraz 5 programów dla obiegu CWU.

2. Obsługa regulatora.

W rozdziale niniejszym opisana zostanie obsługa regulatora w zakresie przewidzianym dla  użyt​kownika.  Niektóre  z  funkcji regulatora,  odpowiedzialne  za  jego  współpracę  z  instalacją grzewczą,  są  ze  względów bezpieczeństwa niedostępne dla użytkownika. Dostęp do funkcji tych ma jedynie wy​specjalizowany serwis.

W początkowym okresie eksploatacji niektóre parametry grzania ustalone są w sposób  nieco  przybliżony.  Dotyczy  to przede wszystkim  charakterystyki  cieplnej  budynku. W związku z tym w pierwszych tygodniach eksploatacji należy obserwować temperaturę w pomieszczeniach i  notować od​chyłki od temperatury wymaganej (zaprogramowanej) przy różnych temperaturach  zewnętrznych. Szczególnie istotne są obserwacje dla temperatury zewnętrznej w okolicy +10(C oraz -10(C. W przy​padku znaczących odchyłek temperatury w pomieszczeniach od wartości żądanej zanotowane w ten spo​sób informacje są konieczne dla wprowadzenia odpowiednich korekcji nastaw charakterystyki cieplnej budynku (budynków). Sposób programowania  charakterystyki  cieplnej  budynku podany jest w roz​dziale 2.9.

UWAGA ! W czasie pracy regulatora MIRECO na poszczególnych kotłach   (indywidualnych regulatorach  pracy  kotłów)  należy nastawić  ich  maksymalną  temperaturę  pracy, czyli najczęściej 85 lub 90(C. Ustawienie temperatury niższej spowoduje ograniczenie mocy cieplnej  kotłowni i w konsekwencji niewłaściwą pracę instalacji grzewczej. 

2.1. Klawiatura i wyświetlacz.

Klawiatura regulatora MIRECO 2 posiada 12 klawiszy : 10 klawiszy cyfrowych oraz dwa funkcyjne. Górny klawisz funkcyjny „SHIFT” pozwala zmieniać znaczenie pewnych klawiszy cyfrowych, zgodnie z opisem w kolorze czerwonym. Natomiast dolny klawisz „OK” służy do potwierdzania wprowadzanych danych lub do wyboru określonej funkcji z menu. 

UWAGA ! W celu wykorzystania alternatywnych funkcji klawiszy cyfrowych (opis w kolorze czerwonym) klawisz „SHIFT” należy nacisnąć i przytrzymać, podobnie jak klawisz dużych liter w maszynie do pisania czy klawisz „SHIFT” w komputerze. W niektórych funkcjach nie jest jednak konieczne przytrzymywanie klawisza „SHIFT” – jest to dokładnie opisane w poszczególnych rozdziałach.

Po zmianie jakichkolwiek parametrów regulator powinien zapisać nowe dane. Gdy procedurę programowania opuszczamy naciskając klawisz „OK”, regulator żąda podania numeru fabrycznego. Gdy nie podamy prawidłowego numeru, nowe wartości danych nie zostaną zapisane. Jest to zabezpieczenie przed zmianą danych przez osoby niepowołane. Gdy funkcję programowania opuszczamy korzystając z klawisza „POWRÓT”, to regulator pyta, czy zapisać dane. Naciśnięcie „1” oznacza „TAK”, a „0” – „NIE”.

Regulator MIRECO 2 posiada na płycie czołowej zespół ośmiu diod świecących, sygnalizujących stan wszystkich elementów głównego obiegu. Kontrolki K5/ZM-o oraz K6/ZM-z dla wersji podstawowej posiadają podwójne znaczenie. W wersji z zaworem mieszakowym ciągłym świeceniem wskazują pracę napędu, a miganiem ostatnią akcję. Dla wersji bez zaworu mieszakowego wskazują pracę kotłów Nr 5 i 6, o ile kotły te są zainstalowane. 

[image: image2.wmf]

Regulator MIRECO 2 posiada czytelny wyświetlacz LCD z podświetleniem 4 linijki po 20 znaków. Wyświetlane są na nim wszystkie komunikaty oraz różne parametry regulatora. Na ekranie widoczny może być migający prostokąt, czasami miga on na przemian z wyświetlaniem znaku. Jest to tzw. „KURSOR”. W ten sposób oznaczona jest pozycja, na której aktualnie wprowadzane będą dane. Pojęcie to używane będzie w niniejszej instrukcji dość często.

a) Wersja modułowa.

W czasie normalnej pracy wyświetlacz podzielony jest na trzy części - 

· 1 część - górna linia, są na niej kolejno wyświetlane numery obiegu, dane zegara, temperatury regulatora - t. zewnętrzna , t obliczona  wypadkowa, t. zasilania, t. powrotu, numer programu dla danego obiegu, ostatnia akcja zaworu mieszakowego, t. zaprogramowana obiegu.

· 2 część - są wyświetlane temperatury - wewnętrzna obiegu, obliczona i za mieszakiem.

· 3 część - to graficznie przedstawiona charakterystyka grzania danego obiegu.

Obieg1  Piątek,11.

█▄▄      Twe= 20,2

█████▄   Tob= 43,0

████████▄Tzm= 32,5

b) Wersja zwykła (podstawowa).

Wyświetlacz jest podzielony na dwie części 


1  część - trzy górne linie, na których wyświetlane są wskazania zegara.


2  część - czwarta linia, na której wyświetlane są cyklicznie poszczególne parametry grzania.

      Czwartek      

     15.11.1997     

      12:51:35      

Prog=1 T.zap= 20.0oC

Po naciśnięciu dowolnego klawisza zostanie wyświetlone menu regulatora z numerami poszczególnych funkcji obsługowych bądź programowania wraz z krótkim opisem danej funkcji.
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      Czwartek 

     15.11.1997     

      12:51:35      

Po naciśnięciu klawisza cyfrowego pojawia się opis danej pozycji menu. I tak poszczególnym cyfrom odpowiadają :

[1] - Obserwacja czujników temperatury.

[2] - Ustawianie programów grzania na bieżący dzień.

[3] - Ustawianie zegara.

[4] - Załączanie programów grzania.

[5] - Ustalanie danych dla programów grzania.

[6] - Programowanie dni specjalnych

[7] - Programowanie okresów urlopowych

[8] - Programowanie charakterystyki cieplnej budynku

[9] - Funkcje serwisowe.

[0] – Rejestracja - tylko dla wersji modułowej

Naciśnięcie klawisza „OK” spowoduje uruchomienie aktualnie wybranej funkcji. Możliwe jest także wykorzystanie klawiszy ze strzałkami „(” i „(” z naciśniętym klawiszem „SHIFT”.

UWAGA  !  W czasie operacji programowania jest kontrolowany czas.  Gdy przez około 1 minutę nie naciśniemy żadnego klawisza, operacja programowania zostaje  przerwana i wy​świetlacz zacznie wskazywać informacje, jak po załączeniu zasilania. Dotyczy to także operacji potwierdzania wprowadzonych danych (czyli czas na wprowadzenie numeru urządzenia). Ponadto regulator rejestruje ilość zmian parametrów dokonywanych przez użytkownika.
2.2 Obserwacja czujników temperatury.
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 |Obserwacja |  

 |czujników  |      

 |temperatury|      

Funkcja ta umożliwia odczyt wszystkich czujników temperatury zainstalowanych w regulatorze, różnych parametrów sterowania, a także innych danych związanych ze wszystkimi obiegami.

Po uruchomieniu wyświetlana jest tablica ze skróconymi nazwami oraz wartościami poszczególnych parametrów. Jednocześnie obserwować można dwie kolumny danych, a zmiany wyświetlanych kolumn odbywa się przez naciśnięcie klawiszy ze strzałkami „”. Poszczególne skróty oznaczają :
” lub „
2.2.1. Dla wersji modułowej :

 I kolumna :
Tza - temp.zasilania,



Tze - temp. zewnętrzna,



Tpo - temp. powrotu,



Tzm - temp. za zaworem mieszakowym

II kolumna:
Twe - temp.wewnętrzna





    



Tob - temperatura obliczona



bko - błąd procedury ilości stopni mocy



lk    - ilość wyliczonych stopni mocy

III kolumna
parametry przedmuchu (wyłączony lub czas do przedmuchu )



cr - czas do rotacji 



npk - numer pierwszego kotła w rotacji

IV kolumna
U1 - napięcie restartu 1 grupy kotłów



U2 -          -//-
 2 grupy kotłów



U3 -          -//-
 3 grupy kotłów 

Opisane parametry dotyczą wyłącznie obiegu głównego regulatora. W celu skontrolowania działania modułów rozszerzających należy nacisnąć klawisz „SHIFT” + „(”. Zostaną wtedy wyświetlane dane dotyczące następnych obiegów grzewczych.

Naciśnięcie klawisza „SHIFT” + „(” spowoduje powrót do poprzedniego stanu.

Dla obiegów CO wyświetlane są:


1 - Numer programu .


2 - Temp. zaprogramowana.


3 - Temp. obliczona danego obiegu.


4 - Temp. wewnętrzna     - mierzona.


5 - Temp. za mieszakiem - mierzona.


6 - ostatnia akcja zaworu mieszakowego.


7 - czas do akcji w minutach.


8 - czas pracy zaworu w sekundach.

Dodatkowo dla włączonej regulacji od czujnika wnętrzowego :


9 – informacja, czy pracuje regulator PI.


10 - błąd regulatora PI.


11 - Temperatura obliczona za mieszakiem wyliczona z pogodowej charakterystyki grzania.

Dla obiegu CWU będą to :


1 - Numer programu.


2 - Temp. zaprogramowana.


3 - Temperatura CWU.


4 - Stan pompy ładującej.


5 - Stan pompy cyrkulacyjnej.


6 - Tryb pracy.



    

Dane te są wyświetlane w tablicy, przy czym jednocześnie widać tylko trzy linie. Klawisze „(” i „(” umożliwiają przewijanie tablicy, natomiast klawisze „(” i „(” powodują zmianę numeru obiegu.

Zakończenie funkcji wyświetlania parametrów możliwe jest poprzez naciśnięcie klawisza „SHIFT”+ „POWRÓT”.

2.2.1. Dla wersji zwykłej:

 I kolumna :
Tza - temp. zasilania,



Tze - temp zewnętrzna,



Tpo - temp. powrotu lub temp. CWU



Tzm - temp. za mieszakiem

II kolumna:
Twe - temp. wewnętrzna





    



Tz1 – temp. zaprogramowana obiegu 1



Tob - temp. obliczona



lk    - liczba wyliczonych kotłów

III kolumna:
Tz2 - temp. zaprogramowana 2 obiegu





    
bwe - błąd regulatora wnętrzowego



reg_pi - jeżeli pracuje wnętrzowy regulator PI 



bko  - błąd ilości kotłów

IV kolumna:
parametry przedmuchu ( przed.wył lub czas do przedmuchu )



cr - czas do rotacji 



npk - numer pierwszego kotła w rotacji

V  kolumna:
parametry dotyczące sterowania pompą obiegową dla wersji bez zaworu 


mieszakowego i jednym obiegiem CO

VI kolumna
U1 - napięcie restartu 1 grupy kotłów



U2 -          -//-
 2 grupy kotłów



U3 -          -//-
 3 grupy kotłów 

2.3 Ustawianie programów grzania na bieżący dzień.
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 |Ustawianie       |

 |programów grzania|

 |na bieżący dzień |

Funkcja ta umożliwia zmianę aktualnie wykonywanego programu dla każdego obiegu, ale tylko do północy danego dnia, później zostanie uruchomiony program zgodnie z programem regulatora. 
Wersja modułowa :

Po uruchomieniu funkcji zostaje wyświetlona tablica z numerami obiegów i numerami aktualnie wykonywanych programów. 

Ob.|-1-|-2-|-3-|-4-|
Nrp| 1 | x | x | x |

-5-|-6-|-7-|-8-|CWU|

 x | x | x | x | x |

Zmiany numeru programu dokonujemy za pomocą klawiszy cyfrowych, natomiast zmiany położenia kursora klawiszami ze strzałkami z naciśniętym klawiszem „SHIFT”. Naciśnięcie klawisza „SHIFT” + „GRAFIKA” spowoduje wyświetlenie graficznego przebiegu danego programu grzania.

Po określeniu wszystkich zmian programów należy nacisnąć klawisz „OK" - od tej chwili będą wykonywane programy zgodnie z nowymi nastawami. Jeżeli chcemy powrócić do stanu poprzedniego, to wystarczy wyłączyć na chwilę regulator (zresetować regulator) lub uruchomić ponownie tę funkcję i zakończyć ją naciskając klawisz „SHIFT” + „POWRÓT”.

Wersja zwykła :

W wersji zwykłej można ustawić program grzania tylko pierwszego obiegu. Gdy regulator ustawiony jest w wersji dwuobiegowej, to numer program drugiego obiegu = Nr programu 1 obiegu +5. Nie jest też wtedy możliwe wprowadzenie numeru programu powyżej 5.

2.4 Ustawianie zegara.
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 |Ustawianie|       

 |zegara    |       

 -===========        

Po uruchomieniu wyświetlana jest tablica z danymi zegara. Są to kolejno:

· 1 - Dzień tygodnia

· 2 - Dzień miesiąca

· 3 - Miesiąc

· 4 - Rok

· 5 - Godzina

· 6 - Minuta

· 7 - Sekunda

· 8 - Czas letni lub zimowy.

Pozycję kursora zmieniamy klawiszami ze strzałkami z naciśniętym klawiszem SHIFT.

Zmiany danych dokonujemy wpisując wartość klawiszami cyfrowymi, za wyjątkiem dni tygodnia i czasu letniego - te dwa parametry zmieniamy klawiszami ze strzałkami „”, tym razem nie musi już być naciśnięty klawisz „SHIFT”.
” lub „
Po dokonaniu zmian naciskamy klawisz „OK”. Jeżeli nie chcemy zmieniać wartości  lub chcemy zakończyć działanie funkcji, naciskamy klawisz „SHIFT" + „POWRÓT".

2.5 Załączanie programów grzania.
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 |Załączanie|       

 |programów |       

 |grzania   |       
Ta funkcja umożliwia przypisanie poszczególnym dniom tygodnia, oraz dniom świątecznym, programów grzania (maksymalnie 10 dla wersji zwykłej jednoobiegowej,  5 dla wersji zwykłej dwuobiegowej oraz do 20 dla wersji modułowej), osobno dla każdego obiegu grzania. 

*    Obieg 1 CO    

 Niedziela   - P  1 

 Poniedziałek- P  2 

 Wtorek      - P 13 
Zmianę pozycji kursora dokonujemy naciskając klawisze ze strzałkami z naciśniętym klawiszem  „SHIFT”. Zmiana numeru programu dokonywana jest klawiszami cyfrowymi. Jeżeli chcemy wpisać numer dwucyfrowy (dla programów od 10 do 19), to najpierw wprowadzamy cyfrę starszą (czyli „1”), a potem młodszą. 

Numer obiegu zmieniamy klawiszami ze strzałkami, gdy kursor znajduje się w linii numeru obiegu. Gdy dany obieg nie jest załączony, wyświetlany jest odpowiedni napis.

Klawisz „SHIFT” + „GRAFIKA” spowoduje wyświetlenie programu grzania pod postacią wykresu.

W wersji zwykłej można ustawić program grzania tylko pierwszego obiegu - program drugiego obiegu = Nr programu 1 obiegu +5.

Po wprowadzeniu zmian naciskamy klawisz „OK". Jeżeli nie chcemy zmieniać wartości  lub chcemy zakończyć działanie funkcji, naciskamy klawisz „SHIFT" + „POWRÓT".

2.6 Ustalanie danych dla programów grzania.
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 |Ustalanie danych|       

 |dla programów   | 

 |grzania         |  

Bodaj najważniejszymi informacjami sterującymi pracą regulatora MIRECO są dane dotyczące poszczególnych programów grzania. Każdy program grzania składa się z maksymalnie 6 punktów określających temperaturę oraz godzinę, od której ta temperatura ma obowiązywać. Optymalne ustalenie temperatury w  pomieszczeniach pozwala z jednej strony na zachowanie komfortu, a z drugiej na uzyskanie   maksymalnych możliwych oszczędno​ści  energii. W zasadzie zaprogramowanie pracy regulatora  winno nastąpić w ścisłej współpracy z fa​chowcem, lecz bieżąca modyfikacja należy do użytkownika.

Zanim opiszemy proces definiowania poszczególnych programów grzania, wróćmy do graficz​nego przedstawienia przebiegu żądanej temperatury w pomieszczeniach - rys. 1.1 (z  poprzedniego roz​działu). Takie zobrazowanie temperatury pozwala na łatwiejsze uzmysłowienie sobie, kiedy możliwe jest obniżenie temperatury, a kiedy wymagane jest silniejsze grzanie pomieszczeń.

A zatem przed przystąpieniem do programowania należy zastanowić się, jakie wartości  tempera​tury wymagane będą w poszczególnych okresach dnia. Należy przy tym zwrócić uwagę na fakt, iż regula​tor na początku doby (o ile nie zaprogramowano konkretnej temperatury od godziny 000) przyj​muje temperaturę, która wynika z ostatniego punktu definiowania temperatury - jest to  o  tyle logiczne, że na przełomie dni, o północy, raczej rzadko występuje konieczność zmiany zaprogramowanej tempera​tury.

Po ustaleniu temperatur w poszczególnych porach dnia można sporządzić małą tabelkę,  w której w lewej kolumnie będą czasy poszczególnych punktów definiowania temperatury (określamy je z dokładno​ścią 10 minut), a w prawej zadane wartości temperatury. Dla wszystkich programów można określić maksymalnie do 6 takich punktów. W zasadzie wskazane jest wpisywanie punktów definiowania temperatury po kolei. Jednak przy zamianie kolejności regulator samoczynnie określi właściwą kolejność punktów.

Przykład danych dla programu grzania :

Lp.
Czas
Temperatura (C

1
04.30
21

2
07.00
20

3
12.00
22

4
14.30
19

5
22.00
17

6
------


Wykorzystanie przejrzystego dużego wyświetlacza pozwala na proste i łatwe wprowadzenie danych dla wszystkich programów grzania (dla wersji modułowej 20 programów dla CO i 5 programów dla CWU, a dla wersji zwykłej 10 programów dla jednego lub po 5 programów dla każdego obiegu dla wersji dwuobiegowej).

Po uruchomieniu funkcji wyświetlany jest numer programu oraz tabela wartości - w jednej linii znajdują się dane dotyczące jednego punktu programu, czyli godzina i minuty oraz żądana temperatura. Zmiany pozycji kursora dokonujemy naciskając klawisze ze strzałkami z naciśniętym klawiszem „SHIFT". Konkretne wartości wpisujemy za pomocą klawiszy cyfrowych. Po wpisaniu wartości kursor automatycznie przeskakuje do następnej pozycji (tylko wtedy, gdy wprowadzona wartość jest podana poprawnie).

*   Program 1 CO    

 1) g 00.00 T = 20(C      

 2) g --.-- T = --(C  

 3) g --.-- T = --(C 

W celu skasowania danego punktu należy najechać kursorem na linię tego punktu i nacisnąć klawisz „SHIFT" + „KASUJ".

Numer wyświetlanego programu zmieniamy klawiszami ze strzałkami „”, gdy kursor znajduje się w linii numeru programu. Dostępne są programy od 0 do 19 dla CO i od 0 do 4 dla CWU. 
” lub „
Klawisz „SHIFT” + „GRAFIKA”  spowoduje wyświetlenie programu grzania w postaci wykresu. Możliwe jest przesuwanie wykresu za pomocą klawiszy ze strzałkami. Na dolnej osi widoczne są wartości czasu dla poszczególnych zmian temperatury. Możliwe jest zatem szybkie wizualne sprawdzenie poprawności wprowadzanych danych.

UWAGA ! W wersji zwykłej przed uruchomieniem trybu GRAFIKA należy najpierw zapisać dany program. 

Po wprowadzeniu zmian naciskamy klawisz „OK”. Jeżeli nie chcemy zmieniać wartości  lub chcemy zakończyć działanie funkcji, naciskamy klawisz „SHIFT” + „POWRÓT”.

2.7 Programowanie dni specjalnych.
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 |Programowanie  |        

 |dni specjalnych|  

 -================   

Funkcja ta umożliwia załączenie specjalnego programu grzania w określone dni roku (maksymalnie można określić do 20 dni), oddzielnie dla każdego obiegu. Numer obiegu zmieniamy klawiszami ze strzałkami „”, gdy kursor znajduje się w linii numeru programu. Gdy obieg nie jest aktywny, wyświetlany jest odpowiedni komunikat.
” lub „
Podobnie, jak w poprzednich funkcjach, kursor przesuwamy naciskając klawisze ze strzałkami „(” lub „(” (zawsze z klawiszem „SHIFT”). Dane wprowadzamy za pomocą klawiszy cyfrowych, a kasowanie (usuwanie danych z pamięci) realizujemy kombinacją „SHIFT” + „KASUJ”. W jednej linii znajdują się dane jednego dnia specjalnego : dzień miesiąca, miesiąc oraz numer programu przypisanego do tego dnia. 

*    Obieg 1 CO    

 1)  --.--   Prog  -      

 2)  --.--   Prog  -  

 3)  --.--   Prog  - 

Jeżeli kursor znajduje się na numerze programu, to po naciśnięciu klawiszy „SHIFT" + „GRAFIKA" zostaje graficznie wyświetlony aktualnie wpisany program. Podczas wyświetlania graficznego również możemy zmienić numer programu za pomocą klawiszy ze strzałkami „(” lub „(”. Naciśnięcie klawisza „SHIFT" + „POWRÓT" spowoduje powrót do funkcji oraz wpisanie wybranego numeru programu za pomocą klawiszy cyfrowych.

Dla wersji modułowej numer wyświetlanego obiegu zmieniamy klawiszami ze strzałkami „”, gdy kursor znajduje się w linii numeru obiegu. 
” lub „
W wersji zwykłej można ustawić program grzania tylko pierwszego obiegu - program drugiego obiegu = Nr programu 1 obiegu +5.

Po wprowadzeniu zmian naciskamy klawisz "OK". Jeżeli nie chcemy zmieniać wartości lub chcemy zakończyć działanie funkcji, to naciskamy klawisz „SHIFT" + „POWRÓT".

2.8 Programowanie okresów urlopowych.
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|Programowanie     |      

|okresów urlopowych|

-=================== 

Zaprogramowanie okresu urlopowego polega na określeniu daty początkowej, końcowej oraz numeru programu dla danego okresu urlopowego.

Numer obiegu zmieniamy klawiszami ze strzałkami „”, gdy kursor znajduje się w linii numeru programu. Gdy obieg nie jest aktywny, wyświetlany jest odpowiedni komunikat.
” lub „
Podobnie, jak w poprzednich funkcjach, kursor przesuwamy naciskając klawisze ze strzałkami „(” lub „(” (zawsze z klawiszem „SHIFT”). Dane wprowadzamy za pomocą klawiszy cyfrowych, a kasowanie (usuwanie danych z pamięci) realizujemy kombinacją „SHIFT” + „KASUJ”. 

*    Obieg 1 CO    

 1) --.-- --.-- P  -      

 2) --.-- --.-- P  -  

 3) --.-- --.-- P  - 

W jednej linii znajdują się dane dotyczące jednego okresu : początek okresu - dzień miesiąca, miesiąc, koniec okresu - dzień miesiąca, miesiąc, oraz numer programu. 

W wersji zwykłej można ustawić program grzania tylko pierwszego obiegu - program drugiego obiegu = Nr programu 1 obiegu +5.

Po wprowadzeniu zmian naciskamy klawisz „OK”. Jeżeli nie chcemy zmieniać wartości lub chcemy zakończyć działanie funkcji, to naciskamy klawisz „SHIFT” + „POWRÓT”.

UWAGA ! Okresy urlopowe są automatycznie kasowane (usuwane z pamięci) po ich wykorzystaniu. A zatem nie jest konieczne ich ręczne kasowanie, gdy upłynął okres ich aktualności. Czynność ta była konieczna w przypadku dni specjalnych.

2.9 Programowanie charakterystyki cieplnej.

 Menu[ 123456789 ]  

 |Programowanie   |

 |charakterystyki | 

 |cieplnej budynku|  
Charakterystyka cieplna budynku jest podstawą do wyznaczenia temperatury obliczonej danego obiegu (dla regulacji pogodowej – dla regulacji od czujnika wewnętrznego spełnia ona rolę pomocniczą i również winna być określona).

Charakterystyka cieplna budynku określona jest dla zadanej temperatury we wnętrzu równej 20(C. Określają ją dwa punkty podstawowe i dwa korekcyjne. Znaczenie tychże  punktów przedstawia rys. 2.1 i rys. 2.2

Zasadniczo charakterystyka cieplna budynku przybliżana jest linią prostą, przechodzącą przez punkty „A” i „B”. Punkt „A” określa wymaganą temperaturę na zasilaniu dla temperatury otoczenia +10(C. Punkt „B” - odpowiednio dla –10(C.

Rzeczywista charakterystyka obiektu jest jednak często krzywą drugiego stopnia. W takiej sytuacji należy ją przybliżyć za pomocą czterech odcinków. W tym celu wprowadzone zostały dwa punkty ko​rekcyjne „C” i „D”, dla temperatur odpowiednio 0(C i -20(C. Określają one  przesunięcie charaktery​styki cieplnej obiektu względem linii prostej przechodzącej przez punkty „A” i „B”. Przesunięcie to może być zarówno w górę (na +), jak i w dół (na -). Możliwe jest zatem dowolne  ukształtowanie charaktery​styki cieplnej obiektu.

 Wykorzystanie dwóch punktów w charakterze podstawowych punktów odniesienia pozwala na łatwą korekcję charakterystyki, np. przypadku wykrycia odstępstw od warunków rzeczywistych czy po dodatkowym ociepleniu budynku.

[image: image5.wmf]Zdefiniowanie charakterystyki w regulatorze polega zatem na określeniu wspomnianych  czterech  punktów.  Definiuje się je w kolejności od punktu „A” do „D”.

Po uruchomieniu funkcji zostaje wyświetlona tabela z wartościami temperatur dla poszczególnych punktów. 

   Obieg  1   |T.zas Temp.zewn= 10(* 15(
Temp.zewn= 0( | 30(
Temp.zewn=-10(| 45(
Wartości te ułożone są w kolejności temperatur, czyli najpierw punkt „A”, potem „C”, „B” i „D”. W czasie zmian parametrów automatycznie aktualizowana jest wartość temperatury dla punktów korekcyjnych – a zatem po zdefiniowaniu najpierw punktów „A” i „B” można łatwo wprowadzić poprawki dla punktów korekcyjnych. 

Zmiany wartości temperatur wykonuje się w tym przypadku odmiennie, niż w poprzednich funkcjach. Wykorzystujemy klawisze ze strzałkami - naciśnięcie klawisza „” spowoduje zwiększenie wartości o 1. Pozycja kursora jest zaznaczona symbolem „*” i zmieniamy ją naciskając klawisze „(” lub „(”. W tym przypadku nie należy naciskać klawisza „SHIFT”.
” powoduje zmniejszenie wartości o 1, a naciśnięcie klawisza „
Dla wersji zwykłej dwoubiegowej dane dla obiegu drugiego znajdują się zaraz za danymi obiegu pierwszego. Definiujemy je identycznie, jak wartości dla pierwszego obiegu.

Dla wersji modułowej lub zwykłej dwuobiegowej zmiany numeru obiegu dokonujemy przechodząc do następnych parametrów naciskając klawisze „SHIFT" + „(” lub „(”.

UWAGA ! Dla wersji z czujnikiem wewnętrznym w tej tabeli znajdują się dwa dodatkowe parametry regulatora PI : temperatura dogrzewania i współczynnik dogrzewania. Ich znaczenie opisane jest w części przeznaczonej wyłącznie dla serwisu. Zmiana tych parametrów przez osoby niepowołane może doprowadzić do zakłócenia regulacji !

Po wprowadzeniu zmian naciskamy klawisz „OK”. Jeżeli nie chcemy zmieniać wartości lub chcemy zakończyć działanie funkcji, to naciskamy klawisz „SHIFT” + „POWRÓT”.

2.10. Rejestracja - tylko dla wersji modułowej.

Regulator MIRECO 2 MD posiada możliwość rejestracji dwóch temperatur dla każdego obiegu. Są to temperatura wewnętrzna oraz temperatura za zaworem mieszakowym. Temperatury są rejestrowane z taką samą częstotliwością, z jaką obsługiwany jest zawór mieszakowy w danym obiegu. Ilość zarejestrowanych punktów wynosi 500.

Po uruchomieniu funkcji należy nacisnąć klawisz z numerem obiegu - zostaną wtedy wyświetlone zarejestrowane temperatury pod postacią wykresu słupkowego, zostanie wyświetlona także ostatnia zapisana wartość tychże temperatur oraz aktualny czas.

Aby przejrzeć zapisane temperatury, należy najpierw nacisnąć klawisz „OK”, a potem klawiszami ze strzałkami przesuwać wykres. Ponowne naciśnięcie klawisza „OK” spowoduje powrót do poprzedniego trybu wyświetlania wykresu.

Zakończenie funkcji realizujemy poprzez naciśnięcie klawisza „SHIFT” + „POWRÓT”.

3. Obsługa instalacji z restartem.

Niektóre wersje regulatora wyposażone są w układ automatycznego restartu kotłów po zaniku zasilania bądź po niegroźnych samoczynnych wyłączeniach kotłów, nie wynikających z awarii instalacji (np. silny podmuch wiatru gaszący palnik dyżurny, chwilowy spadek ciśnienia gazu itp.). Dla układu z restartem kotłownia jest praktycznie bezobsługowa, użytkownik zobowiązany jest jedynie do okresowej  kontroli  wskazań wyświetlacza  regulatora, stanu kotłów oraz dbania o należyty stan  instalacji,  w  tym  szczególnie  regularnego  czyszczenia kotłów.

W układzie z restartem mogą wystąpić następujące charakterystyczne fazy pracy regulatora:

3.1. Restart po zaniku napięcia zasilania.

W sytuacji takiej regulator przystępuje do uruchamiania kotłów bezpośrednio po podaniu napię​cia zasilania. Na wyświetlaczu widoczna jest informacja o stanie kotłów oraz informacja o fazie procesu re​startu. Procedura ponownego uruchamiania kotłów trwa około pół minuty na każdy kocioł i zaczyna się od kotłów o najwyższym numerze.

*     Restart      *

Awaria kotła  -.-.-Zgasł palnik  1,-,-

3.2. Wykrycie zaniku płomienia lub awarii.

W tym przypadku regulator wyświetli odpowiedni komunikat, informujący o tym, w którym kotle (podawany jest numer grupy restartowej kotłów) wykryto stan nienormalny. W tym czasie miga również kontrolka „AWARIA”, sygnalizując w ten sposób nienormalny, lecz jeszcze nie awaryjny stan instalacji. Próba uruchomienia kotła odbywa się dopiero po upływie czasu przewidzianego dla danej sytuacji i sygnalizowana jest tak samo, jak w pkt. 1.

3.3. Nieudana próba uruchomienia kotła.

W takiej sytuacji wyświetlany jest numer lub numery kotłów, jak w pkt. 2 oraz kontrolka „AWARIA” świeci się światłem ciągłym. Oznacza to stan awarii. Jednocześnie uruchamiany jest ze​wnętrzny  sygnalizator  alarmu,  gdy  instalacja jest w takowy wyposażona.

W zależności od rodzaju uszkodzenia regulator podejmuje po odpowiednim czasie ponowne próby uruchomienia kotła. Ich ilość jest jednak ograniczona i po przekroczeniu zadanej przez serwis granicy następuje zablokowanie następnych prób automatycznego uruchamiania kotłów. W takiej sytuacji konieczna jest ingerencja serwisu.

Należy zwrócić uwagę, że gdy awarii ulegnie tylko część z ogólnej ilości  kotłów,  regulator w dalszym ciągu nie przerywa funkcji regulacyjnych. Należy się jednak liczyć z ewentualnością niedogrza​nia obiektu, gdy moc pozostałych kotłów będzie za mała.

W przypadku wykrycia awarii któregoś z kotłów, należy powiadomić o fakcie tym serwis, a do czasu jego przyjazdu kocioł odłączyć, poprzez odcięcie gazu i wyłączenie zasilania - po wykonaniu tych czynności regulator rozpozna fakt ten, jako chwilowe wyłączenie kotła z eksploatacji i wyłączy sygnali​zację alarmu i awarii. Rozwiązanie takie należy jednak traktować jedynie, jako przejściowe.

Dla liczby kotłów większej od 3 stosuje się grupowanie kotłów w grupy po dwa lub więcej kotłów w grupie. W takim przypadku awaria dowolnego kotła w grupie spowoduje zasygnalizowanie awarii grupy kotłów. Wyłączenie  kotła  takiego  z  eksploatacji  pozwoli na usunięcie sygnalizacji awarii grupy kotłów. Standardowo przy ilości kotłów do 6 są one automatycznie grupowane 1+6, 2+5, 3+4. Maksymalna ilość grup restartowych wynosi bowiem 3.

Ręczne skasowanie sygnalizacji uszkodzenia kotłów lub blokady automatycznego restartu moż​liwe jest albo poprzez wyłączenie kotłów i ponowne załączenie zasilania regulatora albo drogą usunięcia przyczyny awarii i ponowne włączenie regulatora. Należy jed​nak zwrócić uwagę, że działanie takie nie połączone z usunięciem przyczyny awarii może  spowodo​wać  zagrożenie  bezpieczeństwa użytkowania  kotłowni. Producent oraz serwis nie ponosi w takim przypadku  odpowiedzialności  za  próby  samodzielnego  usuwania awarii.

4. Błędy sygnalizowane przez regulator.

Po wykryciu błędu lub awarii regulatora na ekranie zostaje wyświetlony odpowiedni komunikat z numerem i nazwą awarii lub błędu. Wyświetlane są również awarie modułów. 

Możliwe są następujące błędy lub stany awaryjne :

· Error 0 : Awaria pamięci programu - uszkodzony układ EEPROM.

· Error 1: Awarie czujników temperatur - wyświetlone są skrócone nazwy tych czujników, które mają awarię.

· Error 2 : Błąd pamięci programu - nastąpiło przeprogramowanie EEPROMa

· Error 3 : Awaria zegara - należy zaprogramować zegar.

· Error 4 : Uruchomienie blokady regulatora.

· Error 5 : Awaria pamięci RAM - uszkodzony układ pamięci operacyjnej

· Error 6 : Awaria czujników temperatury modułu rozszerzającego - są wyświetlone numery modułów, w których nastąpiła awaria.

· Error 7 : Brak połączenia z modułem - są wyświetlone numery modułów, z którymi zostało przerwane połączenie.

Kasowanie awarii następuje po przyciśnięciu klawisza „SHIFT” + „POWRÓT” ( za wyjątkiem blokady regulatora). Jeżeli jednak przyczyna awarii nie zostanie usunięta, to po pewnym czasie ( ok. 60 sek. ) komunikat zostanie ponownie wyświetlony. 

Bezpośrednio po załączeniu regulatora przeprowadzana jest seria testów, m.in. test pamięci programu EPROM. Po jego zakończeniu wyświetlana jest 16-bitowa suma kontrolna. Gdy jest ona niezgodna z wzorcem, regulator nie przerywa pracy, ale sygnalizuje błąd pamięci EPROM. Należy wtedy skontaktować się z serwisem – praca regulatora jest niepewna, mogą wystąpić błędy.

W przypadku wykrycia nadmiernego spadku temperatury powrotu i załączenia procedury ochronnej również zostanie wyświetlony odpowiedni komunikat, o ile funkcja ta jest aktywna.

Regulator wyposażony jest w bezpiecznik topikowy, zabezpieczający zasilanie elementów elek​tronicznych. Jego uszkodzenie objawia się brakiem jakiejkolwiek reakcji po załączeniu zasilania. Możliwa jest wymiana bezpiecznika na nowy o nominale 160 mA zwłoczny. Jeżeli po wymianie bezpiecznik również ulegnie przepaleniu, należy bezwzględnie zaniechać dalszych prób jego wymiany. W takiej sytu​acji konieczne jest wezwanie serwisu, samodzielne dokonywanie  jakichkolwiek  napraw  jest niedopusz​czalne. Do czasu usunięcia awarii możliwe jest przejście na sterowanie ręczne. 

4.1. Blokada regulatora.

Błąd Nr 4 pojawia się wtedy, gdy sprzedawca lub firma instalująca regulator uaktywniła ograni​czenie czasu pracy urządzenia np. z powodu przedłużonego terminu płatności bądź niewiarygodności  klienta bądź też innych przyczyn. Po uaktywnieniu się blokady temperatura zadana w obiegach grzewczych ustawiana jest na +5°C, bez możliwości jej zmiany. Jeżeli aktywna jest funkcja odliczania czasu do momentu załączenia blokady, to przy każdym załączeniu regulatora wyświetlany jest odpowiedni komunikat o aktywnej blokadzie i czasie pozostałym do uruchomienia blokady.

      Error = 4     

    Uruchomienie    

       Blokady      
Odblokowanie dokonywane jest w następujący sposób : 

Regulator należy wyłączyć, odczekać ok. 2 sekundy, nacisnąć i przytrzymać klawisz „0” i  załą​czyć  ponownie  regulator. Po przeprowadzeniu testu pamięci EPROM regulator zapyta o podanie numeru. 

UWAGA ! Numer urządzenia należy wprowadzić zamieniając między sobą dwie pierwsze cyfry z dwoma ostatnimi. Czyli dla numeru np. „1234” wprowadzić należy „3412”. 

Po poprawnym wprowadzeniu numeru (potwierdzenie klawiszem „OK”) pojawi się następujący ekran :

 Blokada uruchomiona

     Dni = 55       

      Lp = 1        

     Kod = xxxx     
W drugiej linijce możemy odczytać czas pozostały do samoczynnego uaktywnienia się blokady. Poniżej pokazana jest ilość wykorzystanych prób usunięcia blokady. Gdy jest ona większa od 7, odblokowanie regulatora bez specjalnego oprzyrządowania nie jest możliwe.

Należy teraz wprowadzić kod odblokowujący regulator (kursor znajduje się na pierwszej pozycji). Dostępne są dwa kody, każdy z nich może zostać udostępniony jedynie przez sprzedawcę regulatora. Jeden odblokowuje regulator jednorazowo na 10 dni (celem np. dokonania przelewu), a drugi usuwa blokadę z pamięci. Gdy wprowadzony kod będzie błędny, pojawi się odpowiedni napis. Po poprawnym wprowadzeniu kodu regulator poinformuje o usunięciu blokady („Blokada skasowana” lub „Blokada skasowana na 10 dni”).

UWAGA ! Po 7 błędnych próbach odblokowania regulatora zostaje on zablokowany i  jego odblokowania może dokonać jedynie specjalistyczny serwis wyposażony w zewnętrzny  programa​tor (informacje pod tel. 0501 301515). Wiąże się  to ze znacznymi kosztami. Należy zatem zdecydo​wanie zaniechać  prób samodzielnego odblokowywania regulatora, gdyż prawdopodobieństwo od​gadnięcia  poprawnego numeru jest, jak 1 do 10000. 

UWAGA ! Próba włączania regulatora tylko na część dnia jest bezcelowa, gdyż licznik czasu pracy inkrementowany jest w różnych losowo wybieranych porach dnia. Ponadto każde załą​czenie regulatora odejmuje od zadanego czasu pracy kolejne 6 godzin. A zatem niepotrzebne 4 włączenia regulatora, to 1 dzień pracy mniej.

CZĘŚĆ SERWISOWA.

Opisane poniżej funkcje przeznaczone są dla specjalistycznego serwisu. Wprowadzenie niewłaściwych zmian parametrów lub zmiana konfiguracji regulatora przez osoby niepowołane lub nie posiadające dostatecznej wiedzy może doprowadzić do niewłaściwej pracy regulatora oraz utraty gwarancji. Wszelkie manipulacje danymi serwisowymi są rejestrowane. Stanowczo odradzamy osobom nie przeszkolonym zmiany jakichkolwiek parametrów opisanych w kolejnych rozdziałach.

5. Funkcje serwisowe.

Po wywołaniu funkcji serwisowych należy wywołać menu funkcji serwisowych za pomocą klawisza „OK.” 

 Menu[ 1234567890]  

 |Funkcje  |       

 |serwisowe|        

 -==========         
Po potwierdzeniu na wyświetlaczu pojawia się menu funkcji serwisowych:

Fun.Serw[ 1234567 ] 

       |Odczyt    | 

       |mikroprze-|

       |łączników |
 Po uruchomieniu zostaje wyświetlone menu funkcji serwisowych z opisem poszczególnych funkcji :

· [1] - Odczyt mikroprzełączników.

· [2] - Programowanie danych kotłów.

· [3] - Programowanie proc. startu instalacji oraz rotacji.

· [4] - Programowanie parametrów regulatora PI.

· [5] - Programowanie parametrów restartu.

· [6] - Konfiguracja dodatkowych  modułów zaworów mieszakowych - tylko dla wersji modułowej.

· [7] - Konfiguracja grup pomp - tylko dla wersji modułowej.

· [8] - Konfiguracja okresu grzewczego - tylko dla wersji modułowej.

Naciśnięcie klawisza „OK” spowoduje uruchomienie wybranej funkcji.

Wszystkie funkcje serwisowe posiadają wprowadzone ograniczenia wartości minimalnej i maksymalnej i nie jest możliwe wyjście poza dopuszczalny zakres danej wartości. Zmiany parametrów dokonuje się niemal w każdym przypadku za pomocą klawiszy ze strzałkami „(” lub „(”, najczęściej bez wykorzystania klawisza „SHIFT”. Szczegółowy opis zawarty jest w kolejnych rozdziałach.

5.1 Odczyt mikroprzełączników.

 Fun.serw[ 12345 ] 

       |Odczyt    | 

       |mikroprze-|

       |łączników |
Po uruchomieniu tej funkcji (klawiszem „OK.”) na ekranie wyświetlany jest stan mikroprzełączników na płycie głównej i płycie wyświetlacza wraz z nazwą funkcji realizowanej przez każdy przełącznik lub grupę przełączników.

Mikrop. Na płycie gł

       M1-On           

Instal. z zaworem m.

       M2-Off
Przewijanie ekranu odbywa się klawiszami ze strzałkami, wyłączenie funkcji za pomocą kombinacji „SHIFT” + „POWRÓT”.

Dla wersji zwykłej realizowane są funkcje wszystkich mikroprzełączników płyty głównej oraz funkcje ustawiane przełącznikami na płycie wyświetlacza. Przy każdej pozycji widoczny jest opis pozwalający na określenie, jaka funkcja jest aktualnie załączona danym przełącznikiem.

Dla wersji 7.x oraz 8.x oba mikroprzełączniki (jeden 8-pozycyjny oraz jeden 4-pozycyjny) znajdują się na płycie procesora, umieszczonej pod płytą czołową (wyświetlacza). Należy zwrócić uwagę na numerację przełączników, pierwszy znajduje się od strony górnej (8-pozycyjny) bądź od strony krawędzi (4-pozycyjny).

Tabela 5.1.1 

Mikroprzełączniki płyty głównej:

Numer przeł.
ustawienie OFF
ustawienie ON

1
Brak zaworu mieszakowego
Instalacja z zaworem mieszakowym

2
Palniki 1 - stopniowe
Palniki 2 – stopniowe

3
Brak czujnika temp. wewn.
Jest czujnik temp. Wewn.

Załączony regulator PI

4
Wersja 1
opis w tabeli  5.1.2

5
Wersja 2


6
Blokada 1
Opis w tabeli  5.1.3

7
Blokada 2


8
Odczyt pamięci EEPROM co 10 min
Odczyt pamięci EEPROM co 30 min

Zalecane w przypadku bardzo dużych zakłóceń elektrycznych

Tabela 5.1.2

Ustawienie odpowiedniego trybu pracy mikroprzełącznikami WERSJA 1 i 2.

wersja1


wersja 2


tryb bez zaworu mieszakowego
tryb pracy  z  zaworem mieszakowym

Off
off
1 obieg CO
1 obieg CO

On
off
1 obieg CO oraz grzanie CWU
     1 obieg CO oraz grzanie CWU

Off
on
1 obieg CO kotły żeliwne
2 obiegi CO

On
on
1 obieg grzania CWU
Niedozwolone

Tabela 5.1.3

Ustawienie odpowiedniego rodzaju blokady za pomocą mikroprzełączników BLOKADA 1 i 2.

Blokada 1
Blokada 2


Rodzaj blokady



Off


off


Normalna blokada, zapis parametrów serwisowych dozwolony ( z podaniem numeru )



on

off


Zablokowany zapis parametrów serwisowych



off


on


Bez blokady, zapis parametrów serwisowych dozwolony



on

on


Normalna blokada, zablokowany zapis par. serw. Oraz odblokowana funkcja EEPROM

Znaczenie mikroprzełącznika 4-pozycyjnego :

· dip1 - Wysyłaj status w trybie normalnym

· dpi2 - wysyłaj status co 1 s

· dip3 - korekcja temperatury zaprogramowanej - jeżeli jest ustawiony, to wejście napięciowe RK1 umożliwia ręczną korekcję temperatury zaprogramowanej w granicach -5 do +5 stopni, pod warunkiem zastosowania odpowiedniego korektora.

· dip4 – gdy ustawiony w pozycji ON, to aktywna jest funkcja automatycznego wyłączania kotłów. Kotły są wyłączane, gdy temperatura na zewnątrz jest wyższa od zadanej wewnętrznej.

Dla wersji modułowej realizowane są jedynie następujące ustawienia za pomocą mikroprzełączników :

· Funkcja „Palniki 1 lub 2 stopniowe" ( dip 2 płyty głównej ), 

· Funkcja „blokada funkcji programowania" ( dip 6 i 7 ), 

· Funkcja „wysyłaj status" ( dip 1,  mikroprzełącznik 4-pozycyjny ).

5.2 Programowanie danych kotłów.

 Fun.serw[ 12345 ] 

    |Programowanie| 

    |danych kotłów|

    -==============
Funkcja ta umożliwia zaprogramowanie podstawowych parametrów kotłów.

Po uruchomieniu zostaje wyświetlona tablica z nazwami poszczególnych parametrów i aktualną wartością. Zmiany wartości dokonujemy przez naciśnięcie klawiszy strzałkami „”, a zmiany pozycji kursora klawiszami „(” lub „(”. Nie jest konieczne używanie klawisza „SHIFT”. Znaczenie poszczególnych parametrów przedstawiają tabele 5.2.1, 5.2.2 oraz 5.2.3. 
” lub „
Nazwa/jednostka [(C]     Min.temp.kotła |20

Max.temp.kotła *90 

Wartość dodana |3  
Tabela 5.2.1.

Podstawowe parametry kotłów.

Lp.
Nazwa parametru
Min
Typ.
Max
Opis parametru

1.
Min. Temp. kotła oC
10
20
90
Minimalna temperatura kolektora zasilającego (dla wersji z czujnikiem kotła Nr 1 minimalna temperatura  kotła Nr 1), utrzymywana przez regulator

2.
Max. Temp. kotła  oC
50
90
95
Maksymalna temperatura kolektora zasilającego. Gdy wartość żądana przez regulator pogodowy, wnętrzowy lub grzanie CWU będzie większa od tego parametru, to wartość żądana temperatury kolektora będzie równa wartości tego parametru.

3.
Wartość dodana oC
1,0
3
9,5
Wartość dodana - o ile temperatura kolektora zasilającego ma być wyższa od najwyższej obliczonej,

4.
Ilość kotłów w ka​skadzie
1
3
4/6

2/3
Ilość kotłów w kaskadzie dla palników 1-stopniowych. 

Dla palników 2-st. Wartości mniejsze dla wersji z zaworem mieszakowym. Dla wersji modułowej opcja do 8 stopni (patrz opis poniżej).

5.
Współczynnik regulacji „P”
1
7
99
Wzmocnienie dla układu regulacji ilości załączonych stopni mocy. Błąd o wartości takiej, jak parametr „P” powoduje załączenie kolejnego stopnia mocy

6.
Współczynnik regulacji „I”
0.5
4
49,5
Stała całkowania dla układu regulacji ilości załączonych stopni mocy. Po czasie „I” minut zostaje podwojona wartość błędu regulacji 

7.
Korekcja temp. zas.

nn minut
0
0,5
1,5
Przyrost temp. kolektora zasilającego z ostatnich nn minut dodawany jest do wartości mierzonej – odpowiada to członowi „D” w regulatorze PID

8.
Odstęp m. przedm.

minut
0
5
20
Odstęp między przedmuchami dla palników atmosfe​rycznych. Ustawienie parametru na „0” powoduje za​blokowanie funkcji przedmuchu.

9.
Czas trwania prze​dmuchu sek.
0
0
20
Czas trwania impulsu przedmuchującego kocioł dla palników atmosferycznych. Ustawienie wartości „0” powoduje zablokowanie funkcji przedmuchu.

10.
Obecność czujnika temp. kotła Nr 1
nie

brak
nie
tak

jest
· Dla wersji CO bez zaworu mieszakowego - określa, czy zainstalowano czujnik temp. kotła Nr 1 (wtedy „1”).

· Dla wersji CO + CWU z zaworem mieszak. - okre​śla, czy przy wyłączonym grzaniu CWU temperatura kotła jest utrzymywana na poziomie temp. dogrze​wania CWU (dla „1”) czy na min obliczonej (dla „0”),

· Dla innych wersji parametr ten jest bez znaczenia.

10.
Temp. obl. CWU
Nie
Nie
Tak
Tylko wersja modułowa ! – określa, czy podczas przerw w grzaniu CWU ma być utrzymywana podwyższona temperatura kotłów.

Tabela 5.2.2.

Parametry dla instalacji z zaworem mieszakowym.

Lp.
Nazwa parametru
Min
Typ
Max
Opis parametru

11.
Czas pracy napędu zaw. Mieszakowego sekund
5 s
100
250s
Czas pracy napędu zaworu mieszakowego, od położenia OTWARTY do położenia ZAMKNIĘTY,

12.
Strefa nieczułości regulacji  oC
0,5
2
9,5
Strefa nieczułości regulacji zaworu mieszakowego. Dla błędu poniżej tej wartości regulator nie steruje zaworem.

13.
Opóźnienie regulacji

minut
0,5
0,5
3,0
Określa, co jaki czas jest obsługiwany zawór miesza​kowy. Musi uwzględnić opóźnienia w torze pomiaru temperatury !

Tabela 5.2.3.

Parametry grzania CWU.

Lp.
Nazwa parametru
Min
Typ
Max
Opis parametru

14.
Tryb grzania CWU
0
0
3
· 0 – grzanie CWU wyłączone, 

· 1- dogrzewanie o zadaną wartość i sterowanie pompą, 

· 2- jak 1 oraz podwójne dogrzewanie przy podwój​nym (parametr Nr 15) spadku temperatury CWU,

· 3 - jak 2 oraz przy potrójnym (parametr Nr 15) spadku temperatury CWU zamykanie zaworu mie​szającego wraz z załączeniem maksymalnego grzania kotłów.

· Dla wersji CO+CWU bez zaworu miesz. tryby 2 i 3 działają tak, jak tryb 1.

15.
Strefa nieczułości grzania CWU oC
0,5
2,0
9,5
Strefa nieczułości regulacji grzaniem CWU. Przekro​czenie tej wartości lub jej dwu- czy trójkrotności załącza odpowiednie tryby grzania zgodnie z parametrem Tryb grzania CWU.

16.
Temperatura do​grzewania oC
1
10
30
Określa, o ile temperatura kolektora (kotłów) będzie wyższa od zadanej temperatury CWU w czasie jej grzania. W trybie 2 i przy podwójnym błędzie tempera​tury CWU (spadku względem wartości zadanej) pod​wyższenie o wartość podwójną. Dla wersji CO+CWU bez zaworu mieszakowego podwyższenie tylko o war​tość pojedynczą.

17.
Korekcja C.T. CWU
-8
0
+7.5
Tylko dla wersji modułowej : Koryguje wskazania czujnika temperatury CWU

18.
Korekcja C.T. Zasil
-8
0
+7.5
Koryguje wskazania czujnika temp. zasilania

19.
Korekcja C.T. Zewn
-4
0
+3.7
Koryguje wskazania czujnika temp. zewnętrznej

20.
Korekcja C.T. Powr
-8
0
+7.5
Koryguje wskazania czujnika temp. powrotu

21.
Korekcja C.T. ZM
-8
0
+7.5
Koryguje wskazania czujnika temp. za zaw. Miesz.

22.
Korekcja C.T. Zasil
-2
0
+1.8
Koryguje wskazania czujnika temp. wewnętrznej

Należy zwrócić szczególną uwagę na nastawy parametrów określających załączanie kolejnych stopni mocy, czyli Nr 5, 6 i 7. Nastawy te należy dobrać doświadczalnie w zależności od dynamiki układu, opóźnień wprowadzanych przez załączanie palników oraz bezwładność termiczną układu. 

Dla wersji modułowej istnieje możliwość sterowania większą ilością stopni mocy, maksymalnie do 8. W tym celu należy ustawić dip_sw1 na płycie głównej w pozycji on, a następnie w funkcji serwisowej - "Dane Kotłów" odpowiednio zmienić parametr "liczba kotłów" ( max 8 dla palników 1 stopniowych, max 4 dla dwustopniowych ). Stopnie 5 i 6 sterowane są poprzez wyjścia Stk5, Stk6 regulatora (normalnie wykorzystywane do sterowania zaworem mieszakowym). Stopnie 7 i 8 są sterowane poprzez dodatkowy moduł zewnętrzny. W module tym należy ustawić mikroprzełączniki konfiguracyjne w następujący sposób :

 dip1 = off, dip2 = off, dip3 = off, dip4 = on. 

Sterowanie kotłów należy podłączyć do styków 1a, 1c oraz 2a, 2c  (dla normalnie otwartych) lub 1b, 1c oraz 2b, 2c dla normalnie zwartych. 

Uwaga ! Jeżeli ilość stopni jest zwiększona, to obieg CO Nr 1 jest automatycznie traktowany, jako nieaktywny ! Pierwszym aktywnym obiegiem (pierwszym zaworem mieszakowym) jest wtedy obieg Nr 2 (pierwszy moduł rozszerzający).

Po wprowadzeniu zmian naciskamy klawisz „OK”. Jeżeli nie chcemy zmieniać wartości  lub chcemy zakończyć działanie funkcji naciskamy klawisz „SHIFT” + „POWRÓT”.

5.3 Programowanie procedury startu instalacji oraz rotacji.
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|Programowanie proc|

|startu instalacji |

|oraz rotacji      |
Regulator posiada specjalną procedurę uruchamiania instalacji, zapobiegającą przechłodzeniu ko​tłów w momencie uruchamiania instalacji i tym samym ich przedwczesnemu zużyciu. Procedura ta załączana jest automatycznie, przy spełnieniu odpowiednich warunków startowych. Wywołanie procedury tej nastę​puje wtedy, gdy po załączeniu regulatora temperatura zasilania oraz powrotu (za wyjątkiem wersji dwu​obiegowej z grzaniem CWU, gdy nie ma czujnika powrotu) są niższe od zaprogramowanej wartości gra​nicznej. W sytuacji takiej regulator uruchamia procedurę startową.

Procedura ta wygląda nieco inaczej w przypadku kotłów stalowych oraz żeliwnych.

Dla kotłów stalowych i wersji jednoobiegowej bez zaworu mieszakowego wygląda ona nastę​pująco :

· a/. Załączane są wszystkie kotły na pełną moc grzania oraz wyłączana jest pompa obiegowa (gdy jest ona podłączona do regulatora).

· b/. Proces, jak w punkcie a/ trwa do momentu osiągnięcia przez kotły zadanej temperatury granicznej bądź do upłynięcia zadanego czasu. Gdy instalacja nie jest wyposażona w czujnik temperatury kotła Nr 1, temperatura nie jest kontrolowana i jedynie odmierzany jest czas.

Procedura dla kotłów o konstrukcji żeliwnej (wersja podstawowa bez zaworu mieszakowego dla kotłów żeliwnych) jest następująca :

· a/. Załączane są wszystkie kotły na pełną moc grzania oraz nie jest wyłączana pompa obiegowa - dla kotłów żeliwnych wyjście POMPA przeznaczone jest wyłącznie do sterowania pompą mieszającą !

· b/. Proces, jak w punkcie a/ trwa przez zaprogramowany okres czasu.

W przypadku instalacji wyposażonych w zawór mieszakowy procedura startowa wygląda na​stępująco :

· a/. Załączane są wszystkie kotły na pełną moc grzania oraz zamykany jest zawór mieszakowy, aż do osiągnięcia w obiegu pierwotnym zaprogramowanej temperatury startowej (zwykle ok. 70(C).

· b/ Następuje przełączenie na normalne grzanie, zgodnie z zadaną charakterystyką, przy czym wyliczona temperatura kotła podwyższana jest o 10(C w stosunku do wartości wyliczonej,

· c/. Proces, jak w punkcie b/ przerywany jest w przypadku spadku temperatury kotła poniżej zaprogra​mowanej wartości granicznej (minimalna temperatura kotła + 10(C) - wtedy następuje stopniowe przy​mykanie zaworu mieszakowego aż do osiągnięcia temperatury startowej i ponowny powrót do punktu b/.

· d/ Proces startu zostaje zakończony z chwilą upłynięcia zadanego (zaprogramowanego) czasu trwania.

Mamy zatem trzy parametry określające procedurę startową : graniczna temperatura czynnika grzewczego dla uruchomienia startu instalacji, temperatura maksymalna, przy której procedura rozruchu jest przerywana bądź następuje przejście do fazy pośredniej, oraz maksymalny czas trwania procedury roz​ruchu. Parametry te opisuje tabela 5.3.1.

Kolejne dwa parametry dotyczą programowania rotacji kotłów. Rotacja kotłów umożliwia równo​mierne obciążenie kotłów, niezależnie od zapotrzebowania na moc cieplną. Ilość kotłów poddana rotacji może być mniejsza od ogólnej ilości kotłów w instalacji. Ich opis zawarty jest w tabeli 5.3.2.

Ostatni parametr określa, czy należy kontrolować gradient temperatury na powrocie. Gdy zostanie wykryty nadmierny spadek, zostają automatycznie przymykane wszystkie zawory mieszakowe aż do rozgrzania instalacji. Typową wartością jest od 4 do 8 ºC na pół minuty.

Dla instalacji z kotłem lub kotłami pracującymi przemiennie dla CO lub CWU (wydzielone kotły pracujące dla CWU bez regulacji au​tomatycznej z możliwością awaryjnego dołączenia do instalacji CWU) należy bezwzględnie wyłączyć je z rotacji. Kotły te powinny być umieszczone w grupach ko​tłów o najwyższych numerach.

Tabela 5.3.1

Parametry startu instalacji.

Lp.
Nazwa parametru
Min
Typ
Max
Opis parametru

1.
Temp. wykrycia startu in. oC
10
20
30
Start instalacji jest uruchamiany, gdy na zasilaniu (i na powrocie za wyj. wersji dwuobiegowych z grza​niem CWU) temperatura jest niższa od tej wartości,

2.
Maksymalna temp. Rozruchu oC
40
70
70
· Dla wersji z czujnikiem temp. kotła Nr 1 - tempera​tura, przy której przerywana jest procedura startu,

· Dla wersji innych bez zaworu mieszakowego - bez znaczenia,

· Dla wersji z zaworem mieszakowym - temperatura rozgrzewania kotłów, zgodnie z opisem,

3.
Czas startu instalacji minut
5
7,5
60
Czas startu instalacji, a dla wersji z czujnikiem tempe​ratury kotła Nr 1 - maksymalny czas startu.

Tabela 5.3.2.

Parametry rotacji kotłów.

Lp.
Nazwa parametru
Min
Typ
Max
Opis parametru

4.
Ilość kotłów w ro​tacji
0
4
2/4

3/6
Ilość kotłów podlegająca rotacji. Nie może być większa od ogólnej ilości kotłów. Gdy zero, rotacja jest zablo​kowana.

5.
Minimalna temp.dla rotacji oC
20
20
70
· Poniżej tej temperatura na powrocie rotacja jest blo​kowana,

· Dla wersji dwuobiegowych z grzaniem CWU - rota​cja jest blokowana dla temperatury zasilania poniżej tej wartości,

· Dla wersji ze sterowaniem pompą mieszającą - jest ona załączana dla temperatury powrotu (dla wersji dwuobiegowych z grzaniem CWU dla temperatury zasilania) poniżej tej wartości,

· Dla wszystkich wersji z zaworem mieszakowym - spadek temperatury powrotu (dla CO + CWU - temperatury zasilania) poniżej wartości tej minus 5oC zawór mieszakowy jest przymykany, celem niedopuszczenia do niebezpiecznego przechłodzenia kotłów, szczególnie żeliwnych.

6. 
Max. Spadek t.p.
wył
wył
20
Tylko wersja 8.x. Określa maksymalny dopuszczalny spadek temperatury powrotu w czasie 0,5 minuty. Gdy wykryty zostanie szybszy spadek temperatury, włącza się procedura ochronna i wyświetlany jest komunikat.

Zatwierdzenia wprowadzonych zmian dokonujemy naciskając klawisz „OK”. Jeżeli nie chcemy zmieniać wartości  lub chcemy zakończyć działanie funkcji, naciskamy klawisz „SHIFT” + „POWRÓT”.

5.4 Programowanie parametrów regulatora PI.
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    |Programowanie| 

    |parametrów   | 

    |regulatora PI| 
Ten rozdział przeznaczony jest jedynie dla regulatorów wyposażonych w czujnik tempera​tury wewnętrznej. Zasady programowania, tj. zwiększanie i zmniejszanie wartości parametrów są identyczne, jak w poprzednich grupach parametrów. W przypadku tych parametrów nieprzemyślana ich zmiana może doprowadzić do znacznych przeregulowań w pracy instalacji, a co z tym związane, pogorszenia jakości regulacji. Dlatego też nie zalecamy osobom nie znającym zagadnień regulacji obiektów dokonywania jakichkolwiek zmian w nastawach tychże parametrów bez uprzedniej konsul​tacji ze specjalistą.

Tabela 5.4.1. 

Parametry regulacyjne PI.

Lp.
Nazwa parametru
Min
Typ
Max
Opis parametru

1.
Wzmocnienie regu​latora
1
10
25
Wartość wzmocnienia regulatora PI

2.
St. Całkowania min.
5
20
40
Wartość stałej całkowania regulatora PI

3.
Zakres pracy regulatora PI oC
0,5
2
5,0
Dla błędu regulacji temperatury wewnętrznej nie więk​szej od tej wartości pracuje regulator PI. Dla odchylenia większego w dół załączane jest grzanie według tempera​tury pogodowej + wartość temperatury dogrzewania, dla odchylenia większego w górę grzanie jest wyłączane.

4.
Próg stałego załą​czenia pompy oC
-9
0
+10
Tylko dla wersji bez zaworu mieszakowego i jednym obiegiem CO : Gdy temperatura zewnętrzna spadnie poniżej tej wartości, pompa cyrkulacyjna nie będzie wyłączana - zabezpieczenie przed zamarznięciem in​stalacji.

5.
Minimalna tempera​tura powrotu oC
20
20
35
Tylko dla wersji bez zaworu mieszakowego i jednym obiegiem CO : regulator stara się nie dopuścić, aby temperatura na powrocie spadła poniżej tej wartości. Realizowane drogą odpowiedniego sterowania czasem załączenia pompy obiegowej.

6.
Długość cyklu pracy pompy minut
5
10
30
Tylko dla wersji bez zaworu mieszakowego i jednym obiegiem CO : długość czasu trwania cyklu pracy pompy, dla jej inteligentnego sterowania w celu utrzy​mania zadanej minimalnej temperatury na powrocie.

7.
Startowy czas pracy pompy w cyklu
2
2,5
20
Tylko dla wersji bez zaworu mieszakowego i jednym obiegiem CO : startowa wartość czasu pracy  pompy w cyklu.

8.
Minimalny czas pracy pompy w cy​klu
0
0
20
Tylko dla wersji bez zaworu mieszakowego i jednym obiegiem CO : minimalny czas pracy pompy w cyklu - dla zera wyłącza inteligentną pracę pompy i nadzoro​wanie minimalnej temperatury powrotu.

W wersji modułowej możliwe jest stosowanie regulacji wnętrzowej dla każdego obiegu CO. Dlatego też dla każdego obiegu można zdefiniować niezależnie parametry regulatora PI. 

Inny jest jednak rozkład parametrów :

1) Regulator PI zał/wył – czy włączyć regulację wnętrzową,

2) Wzmocnienie regulatora

3) Stała całkowania

4) Zakres pracy regulatora PI

Pozostałe parametry z tabeli 3.6 w wersji modułowej nie występują.

Zmiana wartości odbywa tak samo, jak w funkcji poprzedniej. Natomiast zmiany numeru obiegu dokonujemy przez naciśnięcie klawiszy ze strzałkami z naciśniętym klawiszem SHIFT – czyli „SHIFT" + „(” lub „(” .

Po wprowadzeniu zmian naciskamy klawisz „OK". Jeżeli nie chcemy zmieniać wartości  lub chcemy zakończyć działanie funkcji, naciskamy klawisz „SHIFT” + „POWRÓT”.

5.5 Programowanie parametrów restartu.
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    |Programowanie| 

    |parametrów   | 

    |restartu     | 
Ten rozdział przeznaczony jest jedynie dla regulatorów w wersji z restartem kotłów o automa​tyce elektrycznej. W automatykę tę wyposażone są niektóre wersje kotłów typu „JUBAM” z palnikami atmosferycznymi.  Z uwagi na konieczność zapewnienia bezpieczeństwa użytkowania instalacji zaleca się nie zmienianie parametrów zaprogramowanych fabrycznie, poza długością impulsu przedmuchu​jącego kotły po zapaleniu palnika dyżurnego oraz całkowitym wyłączeniem restartu.

Procedura ta dostępna jest jedynie dla palników jednostopniowych (kotły z palnikami atmosferycz​nymi i sterowaniem elektrycznym).

Nazwa/jednostka[min]   Zał. restartu  |1

Op.po zgaś.p.d.*2.5 

Op. po  aw. m. |10  
Tabela 5.5.1.

Lp.
Nazwa parametru
Min
Typ
Max
Opis parametru

1.
Załączenie restartu
0
1
1
0 wyłącza funkcję restartu, 1 załącza ją.

2.
Opóźnienie po zga​śnięciu palnika dy​żurnego minut
1
2,5
99
Czas, po którym podejmowana jest próba restartu, gdy przyczyną wyłączenia było zgaśnięcie palnika dyżur​nego. Typowo 5 minut.

3.
Opóźnienie po wy​stąpieniu awarii mi​nut
1
10
99
Czas, po którym podejmowana jest próba restartu, gdy przyczyną wyłączenia było wystąpienie awarii. Typowo 20 minut.

4.
Maksymalna ilość zapaleń
1
20
63
Maksymalna dopuszczalna na dobę ilość zapaleń, czyli restartów od zgaśnięcia palnika dyżurnego. Ilość większa blokuje funkcję restartu do czasu ingerencji obsługi.

5.
Maksymalna ilość uruchomień
1
5
20
Maksymalna dopuszczalna na dobę ilość uruchomień, czyli restartów od wystąpienia awarii. Ilość większa blo​kuje funkcję restartu do czasu ingerencji obsługi.

6.
Czas impulsu prze​dmuchującego se​kund
0,1
0,4
5,0
Czas impulsu przedmuchującego podczas procedury uruchamiania kotła. Powoduje łagodne odpowietrzenie palnika głównego. Czas zależny od rodzaju zaworów gazowych i wielkości kolektora palnika.

Ostrzega się przez zmianą parametrów o numerach od 2 do 5 - ich samowolna zmiana (nawet w dopuszczalnych granicach, zaprogramowanych na stałe w programie regulatora) może spowodo​wać niewłaściwą pracę instalacji grzewczej. Każdorazowe pojawienie się nieudanych restartów wy​maga skrupulatnego sprawdzenia ich przyczyn oraz ich usunięcia. Nie dotyczy to restartów związa​nych z zanikiem napięcia zasilania - są one obsługiwane przez regulator bez opóźnienia i bez sygnali​zacji alarmu, za wyjątkiem restartów nieudanych.

5.6 Konfiguracja dodatkowych modułów zaworów - dla wersji modułowej.

Fun.serw[ 12345678 ] 

      |Konfiguracja|

      |dodatkowych |

      |m.mieszaków |
Do wersji modułowej regulatora MIRECO 2 można podłączyć maksymalnie 7 dodatkowych modułów sterujących kolejnymi obiegami grzewczymi CO (czyli napędami zaworów mieszakowych), przy czym moduł numer 1 steruje obiegiem CO Nr 2, moduł 2 obiegiem CO Nr 3 itd. Aby system działał poprawnie, konieczne jest rzecz jasna odpowiednie zaprogramowanie parametrów poszczególnych modułów. 

Następujące parametry określają konfigurację modułów :

1) Moduł aktywny  tak/nie/Kot – określa, czy moduł o danym numerze jest podłączony do regulatora i jaką spełnia funkcję.

2) Czas pracy napędu od zamknięcia do otwarcia (analogicznie, jak w parametrach kotłów)

3) Strefa nieczułości regulacji (analogicznie, jak w parametrach kotłów)

4) Opóźnienie regulacji (analogicznie, jak w parametrach kotłów)

5) Korekcja wskazań temperatury mierzonej przez moduł za zaworem mieszakowym, 

6) Korekcja czujnika temperatury wewnętrznej modułu.

Moduły dodatkowe mogą także sterować zaworami umieszczonymi na powrocie kotłów – utrzymywanie wartości temperatury powrotu w bezpiecznym przedziale. Wtedy jednak parametry modułów są zmienione :

1) Moduł aktywny - należy ustawić w pozycji "Kot".

2) Czas pracy napędu od zamknięcia do otwarcia (analogicznie, jak w parametrach kotłów).

3) Strefa nieczułości regulacji (analogicznie, jak w parametrach kotłów).

4) Minimalna temperatura powrotu.

5) Maksymalny spadek temperatury powrotu w czasie 0,5 minuty - jeżeli temperatura powrotu w określonym czasie (0,5 minuty) zmniejszy się więcej od zaprogramowanej wartości, to zawór mieszakowy będzie szybko przymykany aż do momentu zarejestrowania wzrostu temperatury powrotu. Jeżeli parametr ten  ustawiony jest na „wył”, to regulator nie będzie wykorzystywał tej funkcji.

6) Korekcja wskazań temperatury mierzonej przez moduł za zaworem mieszakowym, 

      Moduł 1   [(C ] 

Moduł aktywny  |nie 

Czas pracy n.z.*100 

Strefa n.reg.m.|2   
Zmiany wartości wykonujemy tak samo, jak w funkcji definiowania parametrów kotłów czy restartu (bez naciskania klawisza „SHIFT”). Natomiast zmiany numeru modułu dokonujemy za pomocą klawiszy ze strzałkami z naciśniętym klawiszem „SHIFT”, czyli  „SHIFT” + „(” lub „(”.

Po wprowadzeniu zmian naciskamy klawisz „OK". Jeżeli nie chcemy zmieniać wartości  lub chcemy zakończyć działanie funkcji, naciskamy klawisz „SHIFT" + „POWRÓT”.

5.7 Konfiguracja grup pomp - tylko dla wersji modułowej.

Fun.serw[ 12345678 ] 

      |Konfiguracja|

      |grup pomp   |

      -=============
Regulator MIRECO 2 może rotacyjnie sterować pompami obiegowymi podzielonymi na grupy ( max 14 pomp ). Możliwe jest także wykorzystanie potwierdzenia załączenia dla każdej pompy – w ten sposób można łatwo sterować instalacją wyposażoną w grupy kilku pomp z nadmiarem oraz rotacją. Dodatkowo możliwe jest sterowanie ilością załączonych pomp w grupie w zależności od zapotrzebowania na ciepło.

Niniejsza funkcja umożliwia odpowiednie skonfigurowanie parametrów pomp. Menu funkcji tej wygląda następująco :

 Konfiguracja pomp   

1) Liczba grup * 0  

2) Konfiguracja     

3) Test pomp        
Poszczególne funkcje menu wybieramy klawiszami ze strzałkami „(” lub „(”, uruchomiamy klawiszem „OK”. Liczbę grup zmieniamy za pomocą klawiszy + „(” lub „(” (bez „SHIFT”) i zapisujemy za pomocą klawisza „OK”. UWAGA ! Przed definiowaniem parametrów konfiguracyjnych należy określić i zapisać ilość grup pomp !

5.7.1 Konfiguracja grup pomp.

      Grupa 1       

Liczba pomp   *  1  

Pierwsza pompa|m1 p1

Liczba pr.pomp|  1  
Każda grupa pomp ma następujące parametry :

1) Liczba pomp – łączna ilość pomp w grupie

2) Pierwsza pompa - numer modułu i numer wyjścia modułu, do którego jest podłączona pierwsza pompa z danej grupy.

3) Liczba pracujących pomp - ile pomp w grupie ma pracować

4) Rotacja pomp - co ile godzin ma następować rotacja pracujących pomp ( min 1, max 56  )

5) Zw.po przek.Tz - jeżeli temperatura zewnętrzna spadnie poniżej tej wartości, to liczba pracujących pomp w tej grupie zostanie zwiększona o wartość z następnego punktu (opcję tę można wyłączyć) – jest to rozpoznawanie zwiększonego zapotrzebowania na ciepło.

6) Zw.liczby p.o. - o ile ma być zwiększona liczba pracujących pomp w danej grupie przy spadku temperatury, jak w poprzednim punkcie. 

5.7.2 Test pomp.

Po uruchomieniu tej funkcji zostaje wyświetlona tabela z informacją o aktualnie pracujących pompach.

Moduł|11223344556677

praca|   *    *  *  

Potw.|   *    *  *  

Grupa|111112222333  
1) W pierwszej linii wyświetlone są numery modułów, każdy moduł obsługuje 2 pompy

2) W drugiej linii jest wyświetlony znaczek *, jeżeli pompa podłączona do danego modułu pracuje, 

3) W trzeciej linii jest wyświetlony znaczek *, jeżeli pompa wysyła sygnał potwierdzenia pracy.

4) W czwartej linii są wyświetlone numery grup pomp, do których są przyporządkowane dane pompy.

Funkcja ta umożliwia ponadto przetestowanie poprawności podłączenia wszystkich sygnałów wyjściowych i potwierdzeń (sygnałów informujących o sprawności danej pompy). Po naciśnięciu klawisza „(” zostaje uruchomiony tryb testowy, tzn. dla każdej grupy zostaje włączona jedna pompa z rotacją co ok. 1 min. Możliwa jest wtedy szybka kontrola poprawnego załączania wszystkich pomp. Wyłączenie testu następuje po naciśnięciu klawisza „(”. Czas trwania testu jest ograniczony z uwagi na poprawność pracy instalacji do 60 minut. Gdy po upływie tego czasu chcemy kontynuować testowanie pomp, to konieczne jest ponowne załączenie trybu testowy. 

5.8 Konfiguracja okresu grzewczego - tylko dla wersji modułowej.

Okresem grzewczym nazywamy okres, w którym wszystkie grupy pomp pracują normalnie. Poza okresem grzewczym pompy są załączane tylko na 30 sekund co pewien określony (zaprogramowany) czas. Czas ten jest równy okresowi rotacji pomp (poprzednia funkcja). W obecnej wersji (v 6.1.1) okres grzewczy jest załączany i wyłączany ręcznie.

Załączenia lub wyłączenia okresu grzewczego dokonujemy z wykorzystaniem klawiszy ze strzałkami, a zapisujemy za pomocą klawisza „OK.”. Zakończenie funkcji następuje po naciśnięciu klawisza „SHIFT” +  „POWRÓT”.

5.9 Funkcja specjalna EEPROM.

Funkcja ta jest normalnie ukryta w menu (nie jest normalnie wyświetlona w menu funkcji serwisowych). Umożliwia ona odczyt i edycję wartości w pierwszych 256 bajtach pamięci EEPROM. W celu wywołania funkcji należy nacisnąć klawisz „SHIFT” + „0”.

UWAGA ! Niekontrolowana zmiana pewnych parametrów może poważnie zakłócić pracę regulatora. Możliwe jest nawet zupełne zablokowanie pracy lub sterowanie znacznie odbiegające od optymalnego. Stąd też absolutnie odradzamy osobom nie posiadającym odpowiedniej wiedzy dokonywania jakichkolwiek zmian danych w pamięci EEPROM.

Po uruchomieniu na ekranie zostaje wyświetlony adres oraz zawartość jednego bajtu (w postaci dziesiętnej i hexadecymalnej ). Zmiany wartości możemy dokonać tylko w postaci hexadecymalnej, przy czym wartość 0 - 9 wpisujemy naciskając klawisze cyfrowe, wartość A-F wpisujemy naciskając klawisz „OK.” + klawisze „0” do „5”. Zmiana adresu odbywa się co 1 z wykorzystaniem klawiszy „SHIFT” + „(” i „(”. Zmiana pozycji kursora (pierwsza lub druga cyfra HEX) za pomocą kombinacji klawiszy „SHIFT” + „(” i „(”. Zapis jest możliwy tylko wtedy, gdy jest odblokowana funkcja EEPROM.

5.10 Awaryjne zaprogramowanie regulatora.

Jeżeli pamięć programów i danych EEPROM została przeprogramowana, to istnieje możliwość awaryjnego zaprogramowania wartościami domyślnymi. W tym celu należy wyłączyć regulator, nacisnąć klawisze „OK.” oraz „5”, załączyć go ponownie i odczekać do wyświetlenia komunikatu „Potwierdź zapis” - wtedy należy szybko zwolnić i przycisnąć klawisz „5”. Po tej operacji do pamięci EEPROM zostaną wpisane wartości domyślne. UWAGA ! Wszystkie informacje dotyczące programów oraz konfiguracji regulatora zostają bezpowrotnie utracone !

6. Moduły rozszerzające.

Wersja MIRECO 2 DM jest przystosowana do współpracy z modułami rozszerzającymi (maksymalnie może ich być dołączonych 15). W zależności  od numeru ustawionego na mikroprzełączniku w module mogą one sterować zaworami mieszakowymi, pompami CWU lub pompami obiegowymi CO. Każdy moduł posiada dwa czujniki temperatury (czujnik temperatury za zaworem mieszakowym i czujnik temperatury wewnętrznej ), dwa wyjścia przekaźnikowe, które w zależności od typu mogą być ustawione, jako normalnie zwarte lub rozwarte, oraz złącze interfejsu służące do komunikacji z regulatorem MIRECO 2.

Tabela 6.1 zawiera informacje o znaczeniu mikroprzełączników w modułach rozszerzających. Odpowiednie ich ustawienie konieczne jest przed dołączeniem modułów do regulatora i przed uruchamianiem instalacji.

Tabela 6.1.

Dip 1
Dip 2
Dip 3
Dip 4
 numer modułu (adres)
Funkcja modułu

Off
Off
Off
Off
0
 moduł ciepłej wody użytkowej CWU

On
Off
Off
Off
1
 moduł zaworu mieszakowego - obieg 2

Off
On
Off
Off
2
 moduł zaworu mieszakowego - obieg 3

On
On
Off
Off
3
 moduł zaworu mieszakowego - obieg 4

Off
Off
On
Off
4
 moduł zaworu mieszakowego - obieg 5

On
Off
On
Off
5
 moduł zaworu mieszakowego - obieg 6

Off
On
On
Off
6
 moduł zaworu mieszakowego - obieg 7

On
On
On
Off
7
 moduł zaworu mieszakowego - obieg 8

Off
Off
Off
On
Dod. mod. sterow. kot
 moduł sterowania stopniami 7 i 8

On
Off
Off
On
1
 moduł grup pomp Nr 1

Off
On
Off
On
2
 moduł grup pomp Nr 2

On
On
Off
On
3
 moduł grup pomp Nr 3

Off
Off
On
On
4
 moduł grup pomp Nr 4

On
Off
On
On
5
 moduł grup pomp Nr 5

Off
On
On
On
6
 moduł grup pomp Nr 6

On
On
On
On
7
 moduł grup pomp Nr 7

6.1. Moduł CWU.

Funkcja sterowania pompami CWU realizowana jest wtedy, gdy numer modułu ustawimy na  0.

Pompę ładującą należy podłączyć do styków 1A-1C (normalnie otwarty), natomiast pompę obiegową do styków 2B-2C (normalnie zwarty). Czujnik temperatury CWU podłączamy do styku t_zas. Zamiast drugiego czujnika temperatury należy włożyć rezystor ok. 2,7 kOma.

6.2 Moduł zaworu mieszakowego.

Moduły o numerach od 1 do 7 przeznaczone są do sterowania zaworami mieszakowymi.

Sygnał „otwórz zawór” należy podłączyć do styków 1B-1C (normalnie zwarty), a sygnał  „zamknij zawór” do styku 2A-2C  (normalnie otwarty). Czujniki temperatury należy podłączyć zgodnie z opisem na płytce.

6.3 Moduł pompy obiegowej.

Dla ustawionych numerów modułów od 1 do 7 z dip_sw 4 ustawionym na ON moduły będą sterowały grupami pomp.

W grupie może znajdować się więcej, niż 2 pompy. Dlatego też dla większych grup będzie wykorzystanych kilka modułów. Wejścia czujników temperatury służą wtedy do potwierdzenia pracy pompy (zwarcie wejścia czujnika oznacza poprawną pracę pompy).

· Pompę 1 należy podłączyć do styków 1B-1C ( normalnie zwarty), 

· Sygnał potwierdzenia pompy 1, to wejście t.zas.

· Pompę 2 podłączamy do styków 2B-2C ( normalnie zwarty), 

· Sygnał potwierdzenia pompy 2, to wejście t.wew.

6.4 Awarie modułów.

Dioda zielona oznacza załączenie zasilania danego modułu. Z kolei awaria modułu sygnalizowana jest miganiem czerwonej diody modułu. Ilość mrugnięć pomiędzy dłuższymi odstępami świadczy o rodzaju awarii :

1) Jedno  mrugnięcie diody oznacza, że moduł nie otrzymał jeszcze żadnego rozkazu od czasu załączenia modułu.  

2) Dwa mrugnięcia diody oznaczają, że moduł przeszedł w tryb awaryjny (ustawia obydwa przekaźniki w pozycji „normalnej”, czyli wyłączone). Moduł przechodzi w ten tryb, gdy przez ok. 60 sek.  nie otrzymał żadnego rozkazu z regulatora - morze to być spowodowane awarią regulatora MIRECO lub przerwą na magistrali komunikacyjnej.

3) Trzy mrugnięcia diody wskazują na awarię czujników danego modułu (zwarcie lub przerwę).

UWAGA ! Każdy moduł wyposażony jest w 3 małe zworki, umieszczone po bokach złącza interfejsu. Fabrycznie zworki te są zwarte. W przypadku większej ilości modułów w instalacji wskazane jest, aby zworki były zwarte w około 50% modułów. W pozostałych należy je przeciąć. Niewłaściwa ilość nie przeciętych zworek (za duża) może spowodować błędy w pracy interfejsu modułów.

7. Ustawianie trybu pracy regulatora - tylko wersja zwykła.

Regulator MIRECO G jest regulatorem uniwersalnym - za jego pomocą możliwe jest sterowanie różnymi instalacjami grzewczymi, bez konieczności kłopotliwego zamawiania różnych wersji. Dostosowanie regulatora do konkretnej konfiguracji odbywa się drogą odpowiedniego ustawienia mikroprzełącznika na płycie głównej regulatora (rozdział 5.1).

Poniżej przedstawione są możliwe tryby pracy regulatora MIRECO G w wersji 6.x. 

UWAGA ! Ustawiony tryb pracy jest załączany w momencie załączenia zasilania regulatora. Przełą​czanie trybu w czasie pracy regulatora jest niedozwolone (wyjątkiem jest ustawianie konfiguracji w momencie instalacji regulatora w celu skontrolowania załączanego trybu). Ustawienie trybu niedozwolonego sygnali​zowane jest wyświetleniem odpowiedniego komunikatu. 

7.1. Tryby pracy bez zaworu mieszakowego.

7.1.1. Pojedynczy obieg CO.

Jest to najprostszy układ, w którym kaskada do 6 kotłów (lub 3 kotły o palnikach 2-stopniowych) pracuje na wspólny kolektor zasilający.

· Ustawienie : W1 = OFF, W2 = OFF,

· Opcje : palniki jedno lub dwustopniowe , regulator PI (proporcjonalno-całkujący) z czujnikiem we​wnętrznym dla obiegu CO.

7.1.2. Pojedynczy obieg CO oraz grzanie CWU.

Jest to najprostszy układ ogrzewania CO i CWU, w którym kaskada do 6 kotłów (lub 3 kotły o palnikach 2-stopniowych) pracuje na wspólny kolektor zasilający, natomiast rozdzielenie grzania następuje poprzez przełączanie pompy obiegowej CO i pompy ładującej CWU (pompy te pracują naprzemiennie). Wersja ta ma priorytet CWU.

· Ustawienie : W1 = ON, W2 = OFF,

· Opcje : palniki jedno lub dwustopniowe , regulator PI (proporcjonalno-całkujący) z czujnikiem we​wnętrznym dla obiegu CO.

7.1.3. Pojedynczy obieg CO dla kotłów żeliwnych.

Jest to najprostszy układ, w którym kaskada do 6 kotłów (lub 3 kotły o palnikach 2-stopniowych) pracuje na wspólny kolektor zasilający. Różnica w stosunku do trybu 6.1.1. polega na sterowaniu pompą mieszającą, który przy spadku temperatury powrotu poniżej zaprogramowanej wartości granicznej dla ro​tacji załącza przekaźnik pompy.

· Ustawienie : W1 = OFF, W2 = ON,

· Opcje : palniki jedno lub dwustopniowe , regulator PI (proporcjonalno-całkujący) z czujnikiem we​wnętrznym dla obiegu CO.

7.1.4. Pojedynczy układ grzania CWU.

Jest to najprostszy układ grzania CWU, w którym kaskada do 6 kotłów (lub 3 kotły o palnikach 2-stopniowych) ogrzewa zasobnik pojemnościowy lub zwykły poprzez wymiennik. Istnieje możliwość ste​rowania pompy cyrkulacyjnej CWU, w celu minimalizacji strat przy małym poborze CWU..

· Ustawienie : W1 = ON, W2 = ON,

· Opcje : palniki jedno lub dwustopniowe, wyłączenie pompy cyrkulacyjnej CWU dla zadanej temperatury CWU 20oC.

7.2. Tryby pracy z zaworem mieszakowym.

7.2.1. Pojedynczy obieg CO.

Jest to najprostszy układ, w którym kaskada do 4 kotłów (lub 2 kotły o palnikach 2-stopniowych) pracuje na wspólny kolektor zasilający. 

· Ustawienie : W1 = OFF, W2 = OFF,

· Opcje : palniki jedno lub dwustopniowe , regulator PI (proporcjonalno-całkujący) z czujnikiem we​wnętrznym dla obiegu CO. Sterowanie pompą mieszającą w zależności od temperatury powrotu.

7.1.2. Pojedynczy obieg CO oraz grzanie CWU.

Jest to układ ogrzewania CO i CWU, w którym kaskada do 4 kotłów (lub 2 kotły o palnikach 2-stopniowych) ogrzewa obieg CO poprzez zawór mieszakowy (najkorzystniej czterodrogowy), a grzanie CWU odbywa się poprzez odpowiednie sterowanie pompą ładującą CWU oraz temperaturą kotłów. Wersja ta ma trzy różne tryby CWU.

· Ustawienie : W1 = ON, W2 = OFF,

· Opcje : palniki jedno lub dwustopniowe , regulator PI (proporcjonalno-całkujący) z czujnikiem we​wnętrznym dla obiegu CO.

· Trzy tryby grzania CWU, od priorytetu CO do priorytetu CWU.

7.2.2. Podwójny obieg CO.

Jest to układ, w którym kaskada do 4 kotłów (lub 2 kotły o palnikach 2-stopniowych) pracuje na wspólny kolektor zasilający, będący zasilaniem II obiegu CO. I obieg CO regulowany jest zaworem miesza​kowym (w tym układzie możliwe jest zastosowanie zaworu trójdrogowego). Obieg I CO ma zawsze tempe​raturę nie wyższą od obiegu II. 

· Ustawienie : W1 = OFF, W2 = ON,

· Opcje : palniki jedno lub dwustopniowe , regulator PI (proporcjonalno-całkujący) z czujnikiem we​wnętrznym dla I obiegu CO, sterowanie pompą mieszającą w zależności od temperatury powrotu.

8. Ustawianie i kasowanie blokady urządzenia.

Blokada urządzenia polega na ograniczeniu czasu pracy regulatora do 1-59 dni, np. w celu wyegze​kwowania opóźnionej zapłaty lub sprzedaży z przedłużonym terminem płatności. Odblokowanie jest dwo​jakiego rodzaju : całkowite lub na 10 dni (jednorazowo), np. celem dokonania przelewu. Obie te czynności wymagają wprowadzenia 4-cyfrowego hasła, zależnego od numeru urządzenia, generowanego w regulato​rze na podstawie 32-bajtowej tablicy kodowej. Dla obu rodzajów odblokowania hasła są różne. Maksy​malna ilość błędnych prób wprowadzenia hasła, powodująca zablokowanie urządzenia, wynosi 7. Dotyczy to prób wprowadzenia dowolnego hasła. 

Blokada urządzenia sygnalizowana jest wyświetleniem błędu numer 4 lub odpowiednim na​pisem. Usuwanie blokady opisane jest szczegółowo w punkcie 4.1.

Uaktywnienie blokady polega na wyłączeniu regulatora, naciśnięciu i przytrzymaniu klawisza „1” i załączeniu regulatora. Po przeprowadzeniu testów wstępnych regulator zażąda wprowadzenia numeru urządzenia. Dla uaktywnienia blokady należy wprowadzić numer fabryczny urządzenia, ale UWAGA - należy zamienić między sobą pierwsze dwie cyfry z ostatnimi dwoma. A zatem dla numeru np. "1234" należy wprowadzić kombinację "3412". Jest to zabezpieczenie przed przypadkowym uaktywnieniem blokady przez osoby niepowołane. Po po​prawnym wprowadzeniu tego numeru pojawi się następujący ekran :

 Blokada urządzenia 

     Dni = 30       

Ilość dni pracy regulatora, po których winna uaktywnić się blokada, można zmienić od 0 do maksymalnie 59, wybierając odpowiednie cyfry - każdorazowo wprowadzamy cyfrę na pozycji, która miga. Kończymy naciśnięciem klawisza „OK”. UWAGA ! Wprowadzenie liczby większej od 59 spowoduje wewnętrzne ograniczenie liczby dni do 59.

UWAGA ! Dla uaktywnionej blokady nie jest możliwe ponowne zdefiniowanie czy zmiana jej parametrów. Konieczne jest wcześniejsze jej skasowanie, opisane w "Instrukcji użytkownika". 

W czasie, gdy regulator jest wyłączony (np. w czasie transportu czy magazynowania) liczniki blokady nie są inkrementowane. Odliczanie rozpoczyna się po załączeniu zasilania.

9. Schematy podłączenia regulatora oraz modułów.

W rozdziale niniejszym pokazane zostaną podstawowe schematy podłączenia różnych wersji regulatora MIRECO 2 G oraz MD. Schematy te są wskazówką dla osób zajmujących się montażem i projektowaniem instalacji grzewczych. UWAGA ! Dla wersji 7.x podłączenie różni się kolejnością styków. Wersja 8.x ma podłączenie identyczne, jak wersja 7.x. Odpowiednie schematy przedstawione są na rys. od 9.8.
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Notatki :







COMPLEX 1999r
r.

Instrukcja Obsługi regulatora MIRECO 2

Instrukcja Obsługi regulatora MIRECO  2

